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BANAHCUPOBKA BPALLAKOLMXCA TEN
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Balancing of rotating bodies. Terms 19534“"""74

locranoBnenuem FocyaapcrseHHoro komurera ¢rangaprop Comera Munncrpos CCCP
or 15 cdespann 1974 r. N2 484 cpok feicTEHMA YCTAHORNEH 0101 1975
¢ 0101 1975 r.

po 01.04 1980 r.

Hacroguuii CTaHAAPT YVCTAHABJHBAEeT NPHUMEHsieMBEle B HayKe, Tex-
HHKe U NPOHM3BOJACTBE TEDMHHEI B 00s1acTH 0aJIaHCHPOBKH BPAILAIOILHX-
CA TeJ, KOTOphIEe SABJAAKTCA 00A3aTeNbHLIMH [AJIA [IPHMEHEHHS B I0KY-
MEHTallHd BCeX BHAOB, VyueOHHKaX, yueOHBIX MOCOOHAX, TEXHHUECKOH

1 CIIpaBOYHOH JHTeparype. B ocraJabBBIX Cayuyasix MPpHMeHeHHe 3THX
TEePMHHOB PEKOMEHAYeTCH.

[IpuBogrMoe B cTraHAapTe onpejaesicHHE TePMHHA MOXHO NMPH Heol-
XOAHMOCTH H3MEHHThb NO PopMe 06e3 HapylleHHS COOTBETCTBYIOLLEro
MOHATHS.

Jins KaKaoro NHOHATHA YCTAHOBJEH OJHH CTAHAAPTH30BAHHBIN Tep-
MHH. [IpHMeHeHHe TEePMHHOB — CHHOHMMOB <CTaHAAaPTH30BAHHOTO Tep-
MHHa 3anpeuiaercsa. ITepMHHBI, He AONYCTHMBIE K NPUMEHEHHIO, 000-
3HayeHnl noMerod «Ham».

A1 OTAENBHEIX CTAHAAPTH30BAHHBIX TEPMHHOB B CTaHIApTe IPH-
BEl€Hbl B KauecTBe CIHPAaBOYHBIX HX KpaTkue (OopMbI, KOTOphlE paspe-
[1aeTcd NPUMEHATb, €CJAH HUCKJIIOUeHa BO3MOMKHOCTb HX pPa3JIHYHOIO
~0JIKOBaHHSI.

B crampapre B KayecTBe CNPABOYHBLIX NMPHBEJEHBH HHOCTPAHHBIE
S3KBHBAJIEHTHl HA HeMeUKoOM (D), anrauiickom (E) u ¢pannysckom (F)
f13bIKaX.

- Koraga B npuMeuaHuu ynorpebJsiercsi TepMHH, KOTOPHIH onpenes-
eTcsl JaJibllie MO TeKCTY, PAAOM C HHM B CKOOKax yKasaH ero nopsiixo-
BbII HOMED.

Mananwe ohuumanpHoe Nepenevarka pocnpeuiena,

*
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TepMmuHBl, OTHOCALIMECS TOJBKO K I'HOKHM pOTOpaM, BBIJAEJEHH B
OTAeJIbHbIH pas3ieln.

CTaHAapTU3oBaHHble TEePpMHUHB HaOpaHLl MOJYKUPHLIM HIPHUPTOM,
X KpartKasa ¢opma — CBETJbIM, a HEJONYCTHMble — KYPCHBOM.

B cranmapre npuBeneHbl aJdgaBUTHBIE YKasaTeJHn COLAEPKaIHUXCH
B HeM TePMHHOB H 3KBHBAJICHTOB Ha HeMeIKOM, aHIJIHHCKOM H (paH-
ILY3CKOM $3bIKaX.

B pexomMeHAyeMOM MNPHJIOKEHHH NpHBeIeHb €IUHHIULI (PH3HYECKHX
BEJHUUYHH, IpUMeHsAeMble nipu GajlaHCHPOBKE.

B cnpaBoYHOM HPHJOXKEHHH IIpHBEAEH PAJ TE€PMHHOB, HUMEIOLLHX
6onee LIHPOKOE NMPHUMEHEHHe, HO HCMNOJAL3YWINUXCA B obOsactd 6anal-
CAPOBKH BpalllaIOUIHXCA TeJI.

B crannapre yutennl TpeGosanus pekomenmannu MCO/TK 108

Ne 1925.
TepMmun l OmnpeneneHue
OBLYME NMOHATUS
1. Potop Teno, KOTOpOe NpH BpallleHHH YAEPKUBAET-
D. Rotor ;f;XCBGHMH HECYIIUMH TOBEPXHOCTSAMH B OMNO-
. or '
IE Il;{gttnr IlpuMeuanyasa:
' . Ilon HecyllMMH HOBEPXHOCTAMH TOJ-
pa3yMmeBalOTCcAd NOBEPXHOCTH Landg HJaH no-
BEpPXHOCTH HX 3aMeHsIolIHe,
2. Hecymuve mnoBepXHOCTH poTOopa 1epe-
RAIOT HATPY3KH HA ONOpPBl uYepe3 MOALUHII-
HHKH KauyeHHsa UJIH CKOJbLXKEHHS, rasOBble
HAH XKHJIKOCTHBIE IOTOKH, MATrHHTHLIE HJH
WIEKTPAUECKHe NoJasg H T. .
2. n-oNOpHHI POTOp PoTtop, HMeIOMHH £ OMOP

D. n-Lagerrotor

E. n-support rotor
Single support rotor
F. Rotor a n support

3. Mexonopunii porop I BYXOMOpPHLIA DOTOP, CylUecTBeHHAA YacTb
Hnn. Buryrpennuid porop MAacchl KOTODOro pPacIiojioXeHa MexXAy onopa-
Porop ernyrpennezo pacnoaoxe- | MH (cM. yepT. | npuaoxenus 3)

HUA

Porop ¢ yenrpom macc mexoy

onopamu

D. Beidseits gelagerter Rotor
E. Inboard rotor |
F. Rotor intérieur
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Il podosncenue

Tepmun

4. Koncoabuplit porop

Hnan. Hapyxcuoui porop

POoTOp HOPYHHO20 PaACROAONCEHUR

Porop, yenrp macc Koropozo se-

JHUT nO OOHY CTOPOHY OT ONROP

Porop ¢ maccold Ha secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor

F. Rotor extérieur
a-faux)

5. JABYXKOHCOAbHBIA poTOP

D. Zweikonsolenrotor

E. Two-outboard (Two-console)
rotor

F. Rotor a deux consoles

6. Porop ¢ wusMmensiomeiica reo-

MeTpHeN

D. Der
Rotor

Rotor mit verdnderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor a géometrie instable

7. Ocb poropa

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de !'arbre)

(en porte-

mechanisch  unstabile

OnpeneneHye

Potop, cyulecTBeRHas 4acTb MAaCChl KOTOPO-
ro pacnosioxesda 3a OJHOH H3 KpPanHHX oOnop
(cMm. 4epr. 2 npuyaoXeHHs 3)°

Portop, cyllecTBeHHAA 4YaCTh MAaCCHl KOTOPO-
ro pacnoJoXeHa 3a KPanHHMH onopaMu (cMm.
yepT. 3 NpUNOKEHHA 3)

PoTop, y KOTOpPOro Tpd BPAUICHHH MEHHET-
CS OTHOCHTEJLHOE PACHOJNOXKEHHE Mace
[Ilpumevuanue 3ITO onpeneneHde or-
HOCHTCSI TaKXe K pOTOpaM, HMeomHM XO-
T8 Ol oAHH TUOKWA HJAH yOpyro 3akKpei-
JIeHHHH 9JIeMEHT,

[IpamMas, coeaMHAIOIAS UEHTPH THKECTH
KOHTYPOB NONEPEYHLIX CeuYeHUH CepeAHH Hecy-
KX MOBEPXHOCTEX poTOpa

HEYPABHOBEWEHHOCTDL

8. HeypaBHoBelwleHHOCTP pPOTOpA
HeypasHOBeLIeHHOCTD

Han., Hucbasranc poropa
Lebaranc poropa

Hebaaanc poropa

D. Rotor-Unwuchtrustand

E. Rotor unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. Crarnyeckass HeypaBHOBELICH-
HOCTb POTOPA

Craruueckasi HeypaBHOBEIlIGH-
HOCTD

Han. Crarudeckud ouc6aasanc po-

TOoPA

Craruueckuid nebaranc poropa
Crarusweckuil debaranc poropa
D. Statische Unwucht

E Static unbalance

F. Déséquilibre statique

Cocrosinde  poTopa, XapakTepHayiolleecd
TAKUM pacrpejesieHHeM Mace, KOTOpoé BO Bpe-
MA BpAIWUIEHHS BbI3LIBAET NEPEMEeHHhIe HAarpys-
KM Ha Onopax poropa ¥ ero H3ruo

HeypaBHOBeUIEHHOCTL POTOpPA, MPU KOTOPOH
OCb POTOpPa M ero rJaBHasd UEeHTpaJgbHas OcCh
HHepPLUHU napanjenbHbl (CM. 4YepT. 4 npunoxKe-
HUA 3).

[IpuMeyauue OCraruyeckas Heypas-
HOBEIIEHHOCTb  IOJIHOCTBIO  ONpEaensieTc:
rMaBHBIM BeKTOpPOM nucbanancoB (26), uan
sKcUeHTpucuTeToM (13) ileHTpa Maccel po-
TOpPa, HJH OTHOCHUTENbHBIM  CMEIUEHUEM
I'TAaBHOM UEHTPaJbHON OCH HHEPUHH H OCH
poTOpa, PAaBHBIM 3HAYEHMUIO 3KCUEHTPUCHTETS

[[eHTPpa ero Macchl
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I podorxcenue

TepMuH

10. MoMenTHasn
HOCTL POTOpa
MoMeHTHag HeypaBHOBEIIEHHOCTD
Han. Momenrnnid Jducbaranc po-
TOPa
Hucbaranc napst poropa
Heypagnoseuwennas napa poropa
HeypagroseuieHiblil MOMEHT poO-
ropa
Hucras Ouxamuveckan HeypasHo-
BEUIEHHOCTS
Jucreud Ounasmuneckull oucbaranc
Heypasnoscuwennocrs napot
D. Unwuchtmoment (Taumel-
fehler, rein dynamische Un-
wucht)
E. Couple unbalance
F. Déséquilibre de couple

HeypaBHOBelIEH-

11, Innamudecxan  HeypaBHOBe-
MEHHOCTL POTOPA

HduHaMudeckas  HeypaBHOBellieH-
HOCTP

Han, Juuamuueckuidt Jucbasanc

poropa

Hunasuveckuil nebaaanc poropa

Hurnamuveckuil debaranc poropa

CTaTuxo-OuHaMuULecKas HeypasHo-

8EUIEHHOCTY

CTaruxko-MoMenTHAA HeypagHoEe-

WEHHOCTD

IHHorneud Oucbaaarnc poropa

O6uwan neypasnoseuwiennocrTe po-

TOPA

Craruko-Qunamudeckuld oucbaranc

poropa

D. Dynamische Unwucht

E. Dynamic unbalance

F. Déséquilibre dynamique

12. KBa3ucraTHueckas HeypaBHO-
BeWeHHOCTh POTOpA

KBa3sucraruueckasd
IIEHHOCTD

Hnn. Keasucraruuecxui

AQHC pOTOPQ

Ksasucraruseckuil Gebasranc po-
TOpa

Keasucraruveckuil nebasanc po-

TOpQ

D. Quasi-statische Unwucht

E Quasi-static unbalance

F. Déséquilibre quasi-statique

HeypaBHOBe-

gucba-

OnpeleneHue

e S— —

HeypaBHOBeWIEHHOCTh POTOpPA, NMPH KOTOPOM
OCb pPOTOpa H €ro rjasHasf UEHTPaJbHAA OCh
HHEPIHH IepeceKaioTca B UEeHTpe Macc poropa
(CM. 4epT. O NpHJIOKEHHS 3J).

[IpuMevanne MoMeHTHAS HeypaBHoO-

BEIIEHHOCTh  TOJHOCTBIO  ONpelesfeTcH:

rJIaBHBIM MOMEHTOM JHclanaHcoOB porTopa

HJAH JABYMS pPaBHBIMH 110 3HAYEHHIO aHTH-

napaJjjeJbHEIME  BeKTOpaMy HAHcOaNaHCOB,

JeXalUMH B JIBYX TPOH3BOJIbHBIX NJIOC-

KOCTSAX, NMEePneHIUKYIAPHEIX OCH poOTOpa

Heypasnopemennocts poTopa, NpH KOTO-
pOH OCb pOTOpPA MU €ro r1aBHAA UEeHTPaJbHafA
OCh MHEPLHH NepeceKarTCs He B UEHTpe Mace
HIH nepekpemnBalorca {cMm. uyepr. 6 mnpuJIo-
Kenua 3)

[IpuMevanys:

1. Junamuyecxas
COCTOHT H3 CTATHYECKOH H
HEYpaBHOBEUICHHOCTEH.

2, JIunamMuyeckaf  HeYpaBHOBEUIEHHOCTH
NOJNHOCTBIO QupenenseTcs: TNAaBHLIM BEKTO-
pomM (26) # raaBHLIM MoMeHTOM (27) AHC-
6aNnaHCOB pOTOpPA HUJAH ABYMA BEKTOPAMH
nucbanancos (15), B oGuieM cJayudae pas-
HhIX [0 3HAYEHHIO H HENApPadJeNbHBIX, Je-
XKalllHX B JNBYX NPOH3BOJIBHHX NJOCKOCTAX,
NepNeHAUKYJAAPHHX OCH poropa («kpecT
nucbanaHcoBy)

HeypaBHOBEHIEHHOCTL
MOME@HTHOH

JluHaMHuyeckas HeypaBHOBEUIGHHOCTDh POTOPA,
IPH KOTOpO# OCh POTOp& M €ro rjasHasl LIeH-
TpanbHAfi OCh HHEPUHUH TNEPeceKalTes He B
neaTpe macc poropa (Cm. dept 7 npHaoxe-
HHA 3).

I[Ipumeganune Ilpu KBaszuCTaTHUECKON

HEypaBHOBEIIEHHOCTH:

rJaBHBIH BEKTODP JAHCOANaHCOB PpOTOpA

(26) nepneHAHKYJSIpeH OCH poTOpa, MNpo-

XOAUT Yyepe3 NEHTp ero Macc H JIeXHT B

MJIOCKOCTH, COAepKalled TIVIaBHYIO LeH-

TPaJbHYIO OCb HHEPUHH W OChb poOTOpa, a

rJIaBHBIH MOMEHT auc6anaHcoB poropa (27)

nepHeHIHKyJasapeH 3TOH NIOCKOCTH;



13. IKcUeHTPHCHTET Macch
D Schwerpunkisexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F Excentricité de masse

14. ToyeuHan wHeypaBHOBeLIEHHAS

Macca

HeypaBHoBemennaa Macca

D. Unwuchtmasse

E. Unbalance mass

F Masse de désequilibre (ba-
lourd)
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I1podoancerue

Onpegenenue

&> — _—

gucOanadcel poropa {(15) Jexatr B OAHOM
NJOCKOCTH, cOolepXKalled OCh pOTOpa H €ro
LIEHTP Mace
Panuyc-BekTop UeHTpa paccMaTpuBaeMoi

Maccel OTHOCHTEJBHO OCH pOTOpa.

[IpumMeyarus:

1. PaccMarpuBaeMoif Maccoll MOXer #AB-
AATBCA Macca potopa HAH Jjgiodas ppyrad
JOKAJbHO pacnoJioXeHHas Macca.

2. Moayib 3KCUEHTPUCHTETA MAaCChl paBeH
DPAacCTOSHHIO OT OCH pOTOpa A0 HUEHTpa pac-
CMATPUBAEMON MAaCChH, a YrJa0oBOe IoJo¥Ke-
HHEe paauyca-BeKTOpa ITOH Macchl YIOOHO
Onpenensith B LUAHHAPHYECKON CHCTEME
KOOPAHHAT, CBA3AHHOW C OCHIO pOTOPpA.

3. Ilasa n-onopHOro poTopa MOMXKHO pac-
CMATPHBATL SKCIEHTPHCHTET MACCH YaCTH
pOTOpa, PACHOJOXEHHOM MEeXAY JABYMSA Co-
CeHHMH OIIOpaMH
YenoBHag ToweyHasm Macca ¢ 3aJaHHBIM

SKCUEHTPHCUTETOM, BLIZHBAWIIAS BO BpEMSA
BpallleHust poOTOpa TepeMeHHbLie Harpyskd Ha
onopax H ero Harub

ANCBAJNIAHC

15. NucGanauc

Hnan. debasanc

Hebarane

Heypasnosewentocre

D. Unwuchtvektor

E. Unbalance vector

F. Vecteur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3rauenne aucbanaunca

D. Unwucht

E. Amount of unbalance

t Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥ron arcGanauca

Hnn Paza Sucbaraxca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage

E. Angle of unbalance

¥. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

BexTopnasi BeJHuMua, paBHasg NpPOU3BEJe-
HHIQ HEYpaBHOBEIIEHHOH MAaCCH HA €€ JKCIEH-
TPUCHTET.

[Ilpumeganus:

| Bekrtop nuc6ananca nepneHauxyasiped
OCH pPOTOpAa, NPOXOAUT YEepe3 LEHTP Heypas-
HOBEIIEHHON MAacCH M Bpallaercs BMecTe ¢
pPOTOpOM.

2. HanpaBnenue BekTOpa nucbHasanca coB-
MajaeT C HanpabBjieHHEM SKCUEHTPHUCHTETA
HeYPaBHOBEIIEHHOH MacChl
Uucnosoe 3HaueHwe, paBHOE TIPOHU3BELEHHIO

HEYPaBHOBEIIEHHOR Macchl Ha MOJYJb ee
SKCLEHTPHCHTETA

Yrona, onperenfiolWlMii NOJIOKEHHE BEKTOpA
nucbajanca B CcHCTéMe KOOpDAWHAT, CBS3aH-
HOH C OCBK) pOTOpAa
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I1podoaxcernue

_——_________m

TepMun

— — e A

[8. TepMuueckas HecTaOGHALHOCTD
aucbanancos poropa

D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litdt des Rotors

E. Thermal instabijlity of the rotor
unbalances
Thermal instability

F. L’instabilité thermique

19. Pexumuoe nimeHeuue auHcoHa-

JIAHCOB pOTOpa

D. Beiriebsidnderungen der Roto-
runwuchte

E. Conditional
change

F. Change du déséquilibre d’'un
rotor de les conditions du tra-
vail

20. KoppekTHpymomas macca

Han. bBasancuposounas macca

barancnan macca

Kounencupyrowud 2pys

rotor unbalance

I[Tporusosec
D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse

E. Correction mass
(Counterweight)

. Masse de correction
(Contrepoids)

21. ¥roa xoppexuuu

D. Winkellage

E. Correction angle

F Angle de correction

22. KoppekTHpoBka macc poropa

KoppekTupoBKa mace

Han Hcnpasaenue pacnpederernus

Mace

D Massenausgleich
Rotormassenausgleich

E Rotor mass correction

FF. Correction des masses du ro-
tor

23. TlnockocTb KOppekuuy

Hnan. [laockocre ucnpasaenus

Koppexkrupyrowan naockocrs

basancuposounas naockocre

[TaockocTy ypasuosewusanus

D. Ausgleichsebene

E Correction (balancing) plane

F. Plan de correction (plan d'équ-
ilibrage)

Onpenenenne

i . i
— iy - A iminl

e —

MameHenue nucbanaHcoB poropa BCAEICT-
BHEe H3MEHEHHS €ro TeMneparyphl.
Illpumeuvanue Tepmuueckas
OHALHOCTL  AUcGaAaHCOB  poTopa
ObITE NMOCTOSIHHOH MM BPEMEHHOH

HECTA-
MOXKET

Mamenenne aucfanancoB poTopa, BbI3bIB&E-
MO€ pAa3NHUBLIMH YCJIOBUAMH paboThl (BjaaK-
HOCTb, OABJEHHE M AP ) H pPEeXHMaMH Harpy-
MKEHUSA

Macca, ucnmosabsyemas
aucbanaHcoB poTopa.
IMTpumevanue KoppexkTupywoliasa Mac-
ca MoXeT A08aBAATLCH HJAH YAAAATHECH H3
TeJMa pOTOpPa, 4 TaKXe [epeMellarthcs No-
HEMY

IJS  YMEHbUICHHUSD

YroJ, Onpelessiiolivii MoJOXKeHAe KOppeK-
TUPVIOILeH MacChl B CHCTEMe KOOpPJAMHAT, CBHA-
3aHHOH C OChIO pOTOpAa

[Iponecc usmeneHusa HJAH nepeMelleHHS XOp-
DEKTUPYIOWKX Mace AN yMeHbIICHHA JHUC-
O6anaHCOB pOTOpA

[TnockocTh, NEPNEeHIUKYASPHAS OCH poTopa.
B KOTOPOHM paclloJIOKEH LEHTD KOpPpPEeKTHPYIO-
el Macchl
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Il podorsicernue

TepMHER

Onpepenenye

24. I1nocKocTh NpHBEAEHHN AHCOa-
JaHca
IlnockoCTh NpUBeAeHUus
Han. Hcexoowas naockocts
JTAA0HHAA NAOCKOCTb
KoHTpOALHAA NAOCKOCTS
D. Bezugsebene
E. Unbalance reference plane
Reference plane
F. Plan de référence
25. IlnockocTe H3IMepeHHs aucOa-
Aanca
[110CKOCTh H3MEpPEeHHH
D. Messebene
E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane
F Plan de mesure
26. TaaeHBIH BeKTOp AucHANAHCOB
poropa
['maBuBIf BexkTOp AucOagaHCOB
Han. Pesyasrupyrouiuii 8exTop
ducbarancos
Cymmapusiii eexkrop Jducbasarcos
D Hauptunwuchtsvektor
E Basic (main) unbalance vec-
tor
F. Vecteur de déséquilibre résul-
tant

97. FnaBublii MoOMeHT aMcOanaH-
COB pOTOPA

[naBHBIl MOMEHT aucHalaHcoOB

Hnan. Peayavrupyrowiutl MOMEHT

Cymmapusiil MOMENT

HeypasroseuwiennocTs napot
D Unwuchtmoment

E. Basic (main) unbalance couple
Couple unbalance

F. Moment de déséquilibre résul-
tant
Déséquilibre de couple

2
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[InockoceTb, MepneHAUKYAAPHAST OCH DOTOPA,
B KOTOpPON 3aJal0T 3HaueHHe W yroa aucba-
JIAHCA

[InockocTs, nepneHauKyaAsipHasgs OCH poTOpAa,
B KOTOPOH H3MEpsAIOT 3HAYECHHE H Yyroa AHC-
OanaHca

BexTop, nepneHIuKyJAdApHBIH OCH poOTOPA,
NPOXOAAIIHUI yepes IIEHTP ero Macc ¥ paBHBIA
IPOH3BEIACHHUIO MAaCCH pOTOpa HA €€ 3IKCIEeH-
TpUCHTET (CM. uepT. 8 NpPHJIOKEHHA 3).

IIpuMeyaHHu4q:

1. FnaBubiit BekTOp AHCOANAHCOB pOTO-
pa paBeH CYMMe BCeX BEKTOpOoB aucbHanaH-
COB pOTOpA, PACMONOXKEHHHBIX B PAa3aHYHEX
MJIOCKOCTAX, NMEPNEeHAHKYAAPHHX OCH pOTOpa.

2. ¥ron ruasHOro BeKropa nucbanancos
poTopa Ompeaesiser IMOJOXKEHHe leHTpa
M4cC poTOpa B CHCTEME KOOPAHHAT, CBA-
3aHHOH ¢ OCBIO POTOpA
MoMeHT, paBHBIH TeOMeTpPHYECKOH cyMMe

MOMEHTOB BcCeX aucHanaHcoB pPOTOPA OTHOCH.-
TeNbHO ero ueHtpa Macc (cM. yepT. 8 mpH-
JoxKeHusa 3)

[ITpuMedanns:

l. 'maBHBT MOMEHT JHcOaNaHCOBR TIep-
NEHJAUKYJASpEH TJIaBHOH LEHTPAJbHOH OCH
HHEepIIUY ¥ OCH pOTOpa M BPAIlaeTCd BMeCTe
C POTOPOM.

2. 'maBHbIii MOMeHT AMCO2NAaHCOB pPOTO-
pa TOJHOCTBIO ONpenenseTci MOMEHTOM
napbl paBHEIX MO 3HAYEHHIO AHTUNApPAJJeNb-
HBIX AHcOaJaHCOB, pacCIONOXEHHHX B ABYX
MPOHU3BOJILHEIX  IVIOCKOCTAX, TMEpPNeHAHKY-
JSAPHLIX OCH poTopa.

3. Moayap raasHoro MoMeHra auc6anau-
COB paBeH NPOH3BEACHHI0O OAHOrO H3 HHC-
6aJIaHCOB VKa3aHHOHK BHIIIE NMapbl HAa NJEYO
3TON TAapHI.
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98. HauaJabHblit pucBanaHc
Hnn. Hauasouoii Oebaasanc
Hauarvuoui nebasanc
Hauarbnas HeypasHOBEWEHHOCTY

D. Urunwucht
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

(Ursprithgliche

29. Ocratounstft paucbHananc

Haon. Ocrarounsiii debasarc
Ocrarounbill Hebaaanc
Ocrarounans HeypasHoBeWEHHOCTb

D. Restunwucht
E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. onycTHmMblit aucGananc

Han. Honyck na ducbairanc
Honyckaemoud ducb6aranc
Honyckaemsil debaranc
Honycxaemotil nebaasauc
Honyexaemasn HeypasHoBewen-
HOCTb

D. Unwuchttoleranz

E. Acceptable (Permissible) un-
balance
Unbalance tolerance

F. Déséquilibre admissible Toleé-
rance de déséquilibre

31. ¥nenpubtli aucbananc

Hun, ¥YOeavnasa HeypasuoBeuieH-
HOCTb

YoeavHbitl debGaranc

YoeavHblll Hebaranc

D. Spezifische Unwucht

E. Specific unbalance

F. Déséquilibre (balourd) spécifi-
que

4, Yron rJaBHOTO MOMelTa AaucHaaaHcoB
OnpejesisieT [IONOXKEHHE 3TOr0 BEKTOpa B CH-
CTeMe KOOpAWHAT, CBS3aHHOH C OCBIO pO-
TOpAa

Iucbasanc B paccMaTpHBaeMON TNJI0CKOCTH,
NepneHAHKYJASApHONT OCH poTOpa, A0 KOPpPEK-
THPOBKH €ro Mace

Hucbanadc B paccMaTpHBAeMOR MJIOCKOCTH,
IEPNeHAUKYAAPHON OCH  pOTOpa, KOTOPHIIl
OCTaeTcsl B HeH IMOocke KOPPEeKTHPOBKH €ro
Macc

Hau6oabmuii  ocratounnlii  auclanaHc B
paccMaTpUBAeMOH IJOCKOCTH, IIEPNEHAUHKYJISAP-
HO# oOCH pPOTOpA, KOTOPHIH CHHTASTCA TpPHEM-
JIEMBIM

OTHowenne MOAYAA INIABHOTO BEKTOpa HC-
6aJaHCcOB K Macce poropa.
[IpumMeuanne YaeapHuil aucOanaHc
onpepeaser 3HaYeHHe IKCUEHTPHCHTETA
LLeHTpa Macchl poropa
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32. JHonycTHMbIi yaeabHbIk AHC-

OaaaHc

Han HQonycrusmewi npedea ducéa-
AaHCa

Hdonyckaemsiii  ydeavuviii ducba-
AQHC
Honycxkaemouf  yoeavubui Odeba-
AAHC
Jdonyckaemoill yoesvtovll Heba-

1AHC

D. Zuldssige Unwuchttoleranz

E Acceptable specific unbalance

F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Déséquilibre spécifique admi-
sible

33. JLOCTHXHUMBIA HavaaLHbI AHC-

Ganauc

D. Erzielbare Urunwucht
E. Controlled initial unbalance
F. Déséquilibre initial réalisable

il N

Haunbonbwinft yneasunit 1nuc6anaHc, XOTo-
PBIH CUUTAETCH NPUEMJEeMBbIM

Hauanpuuii  aucbanaHce, XKOTOPBII MOXKHO
CBECTH K MHHHMYMY HHIHBHAYaJbHOI O6anaH-
CUPOBKOH JeTased potopa H (MaH) TLATENb-
HbIM KOHTpOJIEM IIpH KOHCTPYUDOBAHHH, H3-
rOTOBJIEHHH H cOOpKe poTOopa

BANTAHCHPOBKA

34. banancupoBka poropa
bDanancuposka
Hnan. ¥pasunosewusanue poropa
D. Auswuchten
E. Rotor balancing

Balancing
F. Equilibrage
35. Craruveckas 6GanaHcHpPOBKa
Han. basancuposka 8 0dnod
NAOCKOCTU
Craruseckoe ypasHosewusanue
¥ pasrogewiusanue 8 00noi naoc-
KOCTU
D. Statisches Auswuchten
E. Static balancing
F. Equilibrage statique

36. MomenTnas Ganaucuposka

D. Momentenausgleich

E. Couple (moment) balancing

F. Equilibrage du couple (mo-
ment)

%

[Ipouecc onpejeneHuss 3HAUEHHA W yrJ0B
IHUcOajJaHCOB pOTOpPa M YMeHbIIEHHe HX KOp-
DEKTHPOBKOH ero Macc

MMpumeuanue Onepauun onpenpene-
HHA H yMeHbileHHs AKcHANaHCOB MOTryT
BLIMOJIHATBCH OJHOBPEMEHHO HJAH NOCaeno-
BATEJNbHO
banancupoBxka, npH KOTOpoOfl onpenensieTcs

H yMeHbillaeTCs [VIABHWH BeKTOp AHMcOalaHCOB
poTopa, XapakTepH3YIONHH ero craTH4eckyio
HEYpaBHOBEIIEHHOCTD.,

[Ipumeuanue Crartnyeckyio GanaHcH-
POBKY NpPOBOAST B OJAHOH MJOCKOCTH KOp-
DEKIHU; ONpeNeIeHHYIO AJA 3TOU MJIOCKOCTH
KOppPEeKTHPYIOILYI0O Maccy HHorja yaob6Ho
Pa3HOCUTb B  HECKOJBKO IapajjeNbHbIX
JOCKOCTEN
BanaHCHpOBKa, NMpPH KOTOPOH oONpelesfercd

M yMeHblIaeTcd TJaBHHI MOMEHT nucbanan-
COB pPOTOpa, XapaKTEePH3YIOWIMA ero MOMEHT-
HYI0O HeypaBHOBEILIEHHOCTD.

[Ipumeuanne. MoMmenTHyio 6anaHcH-
POBKY NPOBOAAT HE MeHee 4eM B ABYX MJIO-
CKOCTAIX KOPpeKUHH
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37. AnHamuyeckan O6aJaHCHpPOBKA
Han. basancuposka 8 dayx naoc-
KOCTAX

Hunamuyeckoe ypasrnogeliusarie
ypasrogewiusanie 8 08Yx nioc-
KOCTAX

D. Dinamisches Auswuchten

E Dynamic balancing

F. Equilibrage dynamique

38. basancupopka Ha Mecrte
Han. [Toaesas 6asancuposxka Ha
pabodem mecre
Y pasnosewusanue Ha Mecre
[Tosesoe Yypasrosewusarue
D Betriebsauswucht
Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site
Field balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage
de service
39. Iloanocrsio

HBA poTOp
Han. lloanocTero YypasHoBeuieH-

HBLiL pOTOP

Hoearvrno c6asaHCUPOBAHHBIL DPO-
TOP

Hoeaabno ypasHoBeuieHnblli  po-

cbalaHCHpOBAH-

TO

D. Wollkommen ausgewuchteter
Rotor

E. Perfectly balanced rotor

F. Rotor parfaitement eéquilibré

40. )KecTkHit poTOp

D. Starrer Rotor

E. Rigid rotor

F. Rotor rigide

DanaHcHpOBKa, NpH KOTOPOH OMNpeaensior-
cA U yMeHblIawTcsA gucfanascel poropa, Xa.
DAKTEpUIYIOLIHE ero JHHAMHYEeCKylo HeypaBHO-
BEIIEHHOCTD.

[I[pumMenanHa:

. JunaMuueckyio 06aNaHCUPOBKY KeCT-
koro potropa (40) pocraroyHO TNpPOBORHTE
B ABYX NJOCKOCTAX KOPPEKUHH.

2. BanancupoBky rubgoro potopa (84)
NpOBOAAT OOLIUHO 6oJiee YyeM B JABYX IJOC-
KOCTAX KOppEKLHH.

3. Ilpy  nuHaMHUYECKOH 6anaHCHPOBKE
VMEHbUIAIOTCA KAaK MOMEHTHaf, Tak M CTa-
THYeCKad HEYPaBHOBEHIEHHOCTH pOTOpa Of-
HOBpEMEHHO.,

BanancupoBka poropa B coO6CTBEHHBHIX NOXA-
INHTHHKAX B omnopax 06e3 YCTAHOBKH HaA O6a-
JAHCHPOBOYHLIA CTAHOK

PoTop, y KOTOpPOro TAaBHHK  BEKTOp H
riaBHBIH MOMeHT A#c6anaHCOB PAaBHBI HYJIO.
[IpuMevanne. B XKecTKOM NOJHOCTHIO
c6aJaHCHPOBAHHOM pOTOpe TrjaBHad IEHT-
paJbHasi OCb HHEpUHH COBIAJaeT C OChIO

poTopa

PoTop, KOTOPHH cbajJlaHCHUpPOBAH  HA
4yacToTe BpallleHHs, MeHblled [ePBOH KpH-
THYeCKoil B  JABYX  IHPOH3BOJBHHX  ILIOC-

KOCTAX KOppeKUHMH H Yy KOTOpPOro 3HAUYEeHHA
OCTAaTOYHHX nucbanaHCOB He OynyT MNpeBHl
| wath AONYCTHMBE Ha BCEX UaCTOTaX Bpalle-
HHST BOJAOTH [0 HauOo ablIeH 3KCIJyaTauHOH-
HOH.

[IlpuMevauHs:
. Porop momxeH OGaJlJaHCHpPOBAThCA Ha

Omopax, XeCcTKOCTh KOTOPbIX MaKCHMAaJbHO
npubauxaeTcss K JKEeCTKOCTH €ro Onop B
3KCIJIYATALIHOHHBIX YC/AOBHSX.
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4], TounocTe OGalaHCHPOBKH

D. Auswuchtpréazision

E. Balance quality

F. Qualité d’équilibrage

42. Knacc TouHoCcTH O6ajlaHCHpOB-

D. Prizisionsgrad des Auswuchts
Gitestufe der zuldssigen Un-
wucht

E. (Permissible)
grade

F. Degré du qualité d'équilibrage
Degré de balourd permissible

balance quality
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2. )KecTkuM HHOrjJa Has3HBaWT poToP,
KPHTHYECKAask YaCTOTa BpaIlEHHA KOTOPOro
HaMHOI'O BHIIIIE €r0 SKCHJAYATAaUHOHHOH ua-
CTOTH BpaIlEHHA

ToynocTh 6anaHCUPOBKH  XapaKTepH3YeTCs
npoH3BeleHHeM YACABHOro Aucbananca Ha
HAaHOGOJbIIYI0O YacTOTY BpallleHHdA poTopa B
SKCMJYATAUMOHHBIX YCAOBHAX

Knace TouHocTH GasaHCHPOBKH Onpenes-
eTCsl MO0 HOPDMHPOBAHHHM MpefeqbHBIM 3Haue.
HUAM IIpOH3BeJeHHs YyAeJbHOro Aucbaganca
HA HauboJBIIYI0 YACTOTY BpallleHHUs poOTOpAa
B 3KCILIYATAUHOHHBLIX YCJIOBHAX,

[Ipumeuanue MexayHaponaublii cTaH-
napr MC 1940 pasnenser Becb JAHanasoH

TOYHOCTH OanaucupoBKH Ha 11 xaaccos

BANAHCHPOBOYHLIE CTAHKM

43. banaHCHPOBOUYHbIA CTaHOK
Han. Baasancuposoynoe  ycrpod-
CTBO

basancuposounan Yycramoska
Cranoxk 0a8 ypasrosewuearus
Ycranoexa o048 YypasHo8ewiusa-
HUSA

Baaancuposounas Mawiuna

D. Auswuchtmaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44, CTaHOK a8 CTaTHYeCKOM ©Oa-

JAHCUPOBKHU

Han. Ipasurayuoxnsiid 6asaxcu-
pPOBOUHBLL CTAHOK

Cranox 028 craruweckoid 6baran-~
cupoexu 6es epaujenun
Hespawarowuiica 6asancuposou-
Hblll CTAHOK
baxrancuposourbiil
spauienus

' pasurayuonnoe ycrpoiicrso 6a-
AAHCUPOBKU
I'pasurayuonnoe
foujee YcTpoucrso
D. Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine

F. Machine a équilibrer statique

CTAHOKX bOes

YpasHo8eUB8Qa-

Cranok, onpefenslomufi pHcOanaHcsl po-
TOpa A/ yYMEHBbIIEHHA HX KOpPpPeKTHPOBKOMH
Macc.

[IlppMeyasumsm

1. HexkoTophle cTaHKH HMEIOT BCTPOEHHbIE
NpUCNOCOOJICHUA JOJA KOPPEKTHPOBKH Macc.

2. I'lpy cepHiHOM H MAaccOBOM NPOH3BOX-
CTBe onpejaeseHHe H yMeHblleHHe AHcOanaH-
COB MOTYT OBITh COBMEIICHLL

DanaHCcHpOBOYHBI CTAHOK, ONpeAensIOlIHH
TOJbKO [JIABHBIH BEKTOP MAMUCOATAHCOB

[IpumMeuanue. CraHOK Ind craTHYec-
KOl 0aJaHCHDPOBKHU MOXKeT onpelejsTb rjas-
HbIH BeKTOp AHcOaNaHCOB poTOopa:

a) NpH NOMOIUM CHJABl TAXECTH Ha He-
Bpallaoumemcss poTope;

6) Ha BpallaeMoM HM potope (B [IHHA-
MHYECKOM peXxuMme);

B) ApYyruMu crnocobamu
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45. CraHoK naaa  AHHAMHYECKOM BanaHcHpOBOYHHIA CTaHOK, OnpefeasIOIH
banaHcupoBxH pucbanaHckl Ha BpalllaeMOM HM pOTOpe.
Han. Lenrpobesxcnobiii 6ararcupo- [Ippmevanune. B 3aBuciMocTu oOT
8OUNBLIL CTANHOK KOHCTDYKIHH CTAaHOK JAJasl AUHaMHYecKOof
Cranox 0Oaa craruxo-duxamuue- 6aJIAHCHDOBKH MOXKET:
CKOU Oarancuposku a) nAasaTb HHGOpMaAUHI O AHc6alaHCaAX,
Ilenrpobexcroe ycrpoiictao 6a- NpHBEAEHHBX K OJHOH, ABYM HJH HECKOJb-
AAHCUPOBKU KHM MJOCKOCTAM;
D. Dynamische Auswuchtmaschi- 0) HCNOJAb30BATBCA ANA cTaTHYeckon 6a-
ne JNAHCHPOBKH
E. Dynamic (Two-plane) balan-
cing machine
F. Machine a équilibrer dynami-
que (4 deux plans)
46. TNapasHTHas Macca Hactp Maccnl 6anaHCHpDOBOYHOIO cTaHKa 6e3
D. Tote masse Macchl pOTOpa, KOTOpas nepeMmMellaeTcR Hey-
E. Parasitic mass PaBHOBELICHHWMH CHJAMH poropa npH GasaH-
F Masse parasite CHPOBKe
47. Jopesonancupfi  GanaHCHpO- CTaHoK Ans AHHAMHYyecKoil GajlaHCHDOBKH, Y
BOYHBIH CTAHOK KOTOpOro 4acToTa BpallleHHA poTopa 1npH Oa-
Han. baaancuposounsii cranox | naHCHPOBKe HHXKe HauMeHbuieli coGCTBEHHOIN
C HeCTKUMU Onopamu 4acTOTHl KOJMeGaHHH CHCTeMBl, COCTOSilef#t H3
baaancupoBounsil cranox ¢ G0~ | POTOPa B NAPAINTHON MacCCH
PE3OHAHCHbIM  PENUMOM paboTyi
bairancuposounoul cranox dope-
30HAHCHO20 TUNA
banrancuposounsii cranox ¢ He-
nOJBUNCHBIMU ONOpaMy
basrancuposouneid cranox c¢ oce-
CTKUMU CTOUKaAMU NOCWUNKUKOS
barancuposounuiil CTAHOK HQ
HECTKUX NOCWIUNHUKAX
D. Unterkritische (Kraftmessende)
Auswuchtmaschine
E. Hard bearing (Below reso-
nance) balancing machine
F Machine & équilibrer (& pali-
ers durs) a faible résonance
48. PesoHaHCHbI#A GanlaHCHpOBOu- CTaHoOK Aad JHHAMHYeCKOH OaslaHCHDPOBKH,
HbIH CTaHOK Yy KOTOpPOro 4acrora BpallieHHss pOoTOpa TpH
Han baasatcuposounsii crasox | 6ajaHCHpOBKe paBHA  cOGCTBEHHOH wacToTe
PE3CHAMCHO20 Tuna KoneGaHUl CHCTEMbLI, COCTORIIIEH H3 POTOpa H
PesorancHoe barancuposoynoe | napasuTHOH MacCH
YCTPOUCTBO

banrarncuposounsli cranok ¢ ma-

ATHUKOBOU pamotl

D Resonanz-Auswuchtmaschine

E. Resonance balancing machine

F. Machine a équilibrer a réso-
nance
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49 3ape3OHAHCHBIM GanaHCHpO-
BOYHLIH CTaHOK
Han baasancuposounwvili crarok

30 Pe3oHANCHO20 TUNA
basancuposounvll cTaHoOK € Yn-
pysumu onopamu
Lanrarncupoeounsili ¢TAHOK ¢ 3Q-
PEBOHAHCHBIM  PeHUMOM paboTbL
baxrancuposounvul cranoxk ¢ nod-
BUNCHBIMU ONOpPamMU
basraqcuposoynsiil cranox ¢ yn-
pyeusy Crouxamu nodwilinKiuxKos
barancuposounsviil cranox Ha yn-
preux nOSWUNHUKAX

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchtmaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine a équilibrer (3 pali-
ers souples) a forte résonance

50 Haunboablunih AONYyCTHMBIA

fHAMETP poTOpa

D. Maximaler

chmesser
E Swing diameter on a given
F. Diamétre utilisable (Swing)

Wuchtkorper-dur-

*1. banaucHpoBoYHas onpaska
Haon. Inundeas

basrancuposounsvil san
Bcnovoeareavnsil aan

D Hiliswelle, Auswuchtdorn
E Mandrel (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d’équilibrage)

52 banaHCHPOBOYHLIA KOMMJIEKT
Han baxsancuposouroe o060pydo-
eqne

Obopydosanue 0an
HUOHHOI basaHcuposKu

D. Tragbares Auswuchtgerat (fir
Betriebswuchtungen)

E. Field balancing equipment

r }?atériel d’équilibrage de chan-
ier

sKCNAYATA-
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Cranok aaa AUHaMHueckoR OanaHCHpOBKH,
y KOTOpPOTO 4acToTa BpallleHHd poTopa IMIpH
GasancHpoOBKe Bbilleé HauboablIeH COOCTBEH-
HOM YacToThl KOJe0AHHH  CHCTEMH, COCTOH-
meil M3 poTtopa W TMapa3uTHOI MAaccHl

Iuamerp poTopa, NpH KOTOpPOM 3TOT POTOP
elle MOMKHO YCTAaHOBHThH HA JaHHbiH OajaHCH-

POBOYHBIH CTEHOK

CGanancHpoBadHLIl BaJ, HA KOTOpPbHId MOH-
THPVIOT MNoajexaliee 06aJiaHCHPOBKE H3JENHE

I1amepuTEbHBIE NPHOOPH, NO3BOJSIONIHE
moayyaTh HHPOpMaUHIO O pucbanaHcax poToO-
pa npd 6anaHCHPOBKE Ha MecTe



Crp. 14 TOCT 19534—74

TepMHR

I1poQoaxerue

OnpeneseHue

53. Hacrora spamenus npH OGa-

AAHCHPOBKeE

Han. basancuposournas cKopocTy

CxopocTy barancuposKu

Cxopocrs ypasHOBeUIUBAHUR

HcnsiraresvHas cKopocTs

Banrancuposounsie oboporst

D. Auswuchidrehzahl

E. Balancing speed Rotational
frequency

F. Vitesse d'équilibrer

54. Bekropmerp aucbanaHca

Bekropmerp

D. Vektor-Messgerat

E. Vector measuring device

F. Appareil de mesturage de vec-
teur

55. Uupukarop aHavenns pucbha-

JdHCa

HNupuxkarop nucbananca

Han. ¥xaszareav dQucbasanca
Hamepurese ducbasatca

D. Unwucht-Anzeigeinstrument
E. Unbalance indicator

F. Indicateur de déséquilibre

56. Haaukatop yraa nucbanaHca
Hnan, ¥xaszaresav yesros8o02o0 noso-
oeHun oucbasanca

Yrxaszareap ¢paset Oucbasanca
Dazo8biil UHOUKATOP

Huouxarop ¢aset

D. Winkelanzeige-Instrument

E. Angle indicafor

F. Indicateur d’angle

57. EpMHRUA KOPpEeKUHHU

Han. [1paxkruueckas yena Oeae-
HUSL UBMEPUTEAbHO20 YCTPOUCT8A
IIpakTuueckans edunuya kKoppek-

uuu
D. Praktische Ausgleichseinheit
E. Practical correction unit

F. Unité pratique de correction
58. Ormerka yraa

Han. Orsmerka Hauasa oTcuera
yeaa oucbaranca

Ormerxa gasst

Pa308aa oTMETKA

D. Phasenmarke

E. Angle datum marks

F. Marques d’angle

YactoTa BpalleHus poTopa, NPpH  KOTOPO#H
U3MepAIOT Aucbananc
[Ipu6op nmAA ODHOBPEMEHHOr0 H3MepeHUs

yraa ¥ MOBVJAS BexKtropa AucbHananca

[Ipu6op Ha OanaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOPHIA NOKa3nlBaeT 3HAYeHHe AHcOanalca.
[Ipumeuvanue MHHaukarop aunc6anas-
ca MOXeT OnTb CTPEJOYHHIM, OCUUJIAOrDA-
¢uyecKHM, NHPPOBHIM U T. I.

[Ipu6op Ha 6asaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOPHIl NMOKa3blBAET yroJ AHc6GanaHca

Enuuuia, coOTBETCTRYIOWIAA UEHE IeJICHHA
HHANKATOpa 3HaYeHUsa pucbaJtiaHca.
[TpuMeuanune EIHHRUOL  KOppeKUHH
CBA3BIBAIOT € 3KCUEHTPHUCUTETOM KODPPEKTH-
pyolieil Macchl yepe3d TIyOHHY OTBepCTHS
onpegeNeHHOro AHaMeTpa, Maccy HAd AJH-
HY HaBapHBaEeMbIX 3JEeMEHTOB, pasMep Npob-
KH H AD.
OTMeTKa Ha porope, OT
OTCYeT yryaa aucbananca.
[Ipumeuanue OTMeTKa MOXeT OBITH
MAarduTHOH, OINTHYECKOH, MeXaHHYECKOM,
pajHOAKTHBHOH H T, I

KOTOPOH BenyT
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09. I'eHepaTop omopHOro cHurHaja
Han, 3rasonnvili eeneparop cha-
36l

T'eneparop hass

Onopubill eeneparop
Da3opeeyARTOP

D. Phasengeber

E. Angle reference generator

F. Générateur de référence d’an-

gle

60. Baaumnoe paunHMe nNJaOCKOC-

Telt KOppPEKUHH

Han. [Tepexpecrnoe saustue nao-

cKocrell Koppexyuu

IlTomexu a8 naockocru KoOppexuuu

Hurepghepenyus naockocred

Bsaumnoe sausnue naocxocred

barancuposxu

Baaumnoe sausnue

uCnpasAerHun

D. Ausgleichsebenen-
Beeinfiussun

E. Correction plane
(cross-effect)

F. Influence du balourd dans le
plan opposé au plan de cor-
rection

naocKocreil

interference

61. Paspeneune naockocreft xop-

pexiMH

Han. Hexarovenue 83QUMHO20
BAUAHUR NAOCKOCTER KOppexyuu
D. Ebenentrennung

E. Plane separation

F. Séparation de plan

62. llenr paspenrenuss nJockocreft

KOPPEKIHH

Huan, Iens uckarovenus eausnus

nAOCKOCTER KOppexyuu

Cxema pasdesenus naocxocred

JrexTpudecKoe STAAOHUPOBAHUE

JAEKTpuUdecKas pama

D. Uberlagerungsschaltung zur
Ebenentrennung  (elektrischer
Rahmen, Rahmenschaltung

E. Plane separation (nodal) net-
work

F. Réseau de plan de séparation
(nodal)

3 3ak. 617
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Ornpenenenne

Ly T — - E—E—————rw—r.

YCTpOHCTBO AJR MOJYYEHHS CHrHaja, Ompe-
ACJSIOUIEero YrJIoOBOoe MOJIOXEHHE poTOopa

HM3MeHeHHs! nOKasaHHMil HHAHKAaTOPOB B O[-
HOR TMJIOCKOCTH KOPPEKUHH [aHHOrO pOTOpa

NpH H3MEHEHHH aucbGanaHca B Apyrod maoc-
KOCTH KOppeKIHH

Onepauus yMeHbIIeHHS B3aHMHOTO BJAHSHHSA
MIOCKOCTER KOppeKUHH poTopa

DNeKTpHYecKas UeNb MeXAY H3MepHTelb-
HBIMH BHOponpeoGpas3oBaTeNsIMH U HHAHKATO-
paMH JAHCGANaHCOB, KOTOpas SJEKTPHUYESCKH
paspensier NAOCKOCTH KODPDPEKIUHH.

IIpumevanne., Ilpu snexTpHueckoM
pa3neJeHHn IIJIOCKOCTEH KOPpPEeKLHH He Tpe-

GyeTca CHenuajbHOTO PACHOJOXKEHUS H3Me-

pPHTENbHHX BHOpompeoGpasoBatesiel OTHO-
CUTEJLHO POTOpA
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63. KosdduuueHT B3aHMHOI0O BJIH-
SSHHS TIJIOCKOCTEH KOPPEKUHH
Kosdodunneur BausHus

Han. Koapopuyuenr nomex 4
nAOCKOCTU Koppexuuu
Koagpduyuenr urTepgepenyuu
naAocKocretl

Crenens sausrus naockocretl 6a-
AQHCUPOBKU

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhéiltnis

E. Correction plane interference
ratios Interference coefficient
(ratio)

F. Taux d’'intertérence du plan de
correction

64. Koadhdunuenrt yMeHblIeHH

AncHbanauca

Han, Kosgduyuenr crumerus

ducbaranca

D. Unwuchtsreduzierzahl

E. Unbalance reduction ratio
(U. R. R))

F. Rapport de réduction de désé-
quilibre (R.R.D.)

ITpodoaxcenue

OnpeneneHue

OrHoleHHe ITOKa3aHHA MHAHKaTopa aucba-
JJaHCa OJHOM MJOCKOCTH KOPPeKUHH poTOopa K
MOKAa3aHHI0O HHAHKaATOpa AHcO6ananca Apyrou
JOCKOCTH KOppeKUHH IMpH HaJAHYHH Jucbha-
JaHca B OOHOWM M3 3THX INVIOCKOCTEH.

IlpuMevaHnHu4q:

1. KosdpuuueHTsl B3aHMHOrQ BJHSHHA
ABYX nJmaockocred koppexuwn A u B pan-
HOro potopa (Kap, Kpa) oONpenensioTcs
no gopMyaam:

D4p

Kap= .
Dpp

rne Dap B Dpp — NOKa3aHHAd BHIAHKATO-
pa aucbanaHca COOTBETCTBEHHO AJSA MJIOCKO-
crei A w B, BH3BaHHbIe IHcOHAJAHCOM B
NJOCKOCTH B;

Dpga
D44

rie Dps u Dagas — NOKa3aHHA HHAHKA-
TOpa  aucbanaHca COOTBETCTBEHHO [Jd
naockocteli B U A, Be3BaHHBle AucHajaH-
COM B nJjockoctu A.

2. Uem Menbpime 3HaueHHd Kusp H Kga,
TeéM Bblllle TOYHOCTR H3MepeHusa AucbaaH-
COB B IJIOCKOCTAX KOPPEKIIHH

K.BA=

’

OrHowenne yMeHblueHHs AHcHanaHca 3a
OJHY KOppPEKTHPOBKY Macc K HA4a/JbHOMY IHC-
GanaHcy B MRAHHOM TMJOCKOCTH KOPPEKIHH.

[IpaMeyanHuasa:
1. Kosdbunuenr ymeHbwienus nucbajaH-
ca onpenenaserca no gopmyae
D—D, D,

= — 1—
K D, D, '

rpe D, — sHaueHHWe HAYaJLHOTO IHnchHa-
nauca; D, — 3nHauenue nucbanaHca mociuae

ONHOA KOPPeKTHPOBKH MacC B TOH Ke InOC-

KOCTH.
2. KosdbdunueHT yMeHbIIeHHSI AucOanaH-
ca ectb Mepa 9((PeKTHBHOCTH YMEHBLUIEHHA

nucbanaHca
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65. MyBCTBHTEAbHOCTD OaJaHCHpO-
BOYHOI'0 CTAHKA N0 3HAYEHHIO AMC-
6ananca

HyBCTBHTEABHOCTE MO Auclanaucy

D. Empfindlichkeit der Unwucht-

maschine

E Balancing machine sensitivity

to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitivity

F. Sensibilité d'une machine a

équilibrer

66. HyBCTBHTEALHOCTD OaNAHCHPO-
BOYHOr0o CTaHKa no yriay paucba-
JaHca

UyBCTBUTEJBHOCTD IO YIJY JHC-

Gananca

Hun. Yyscreureabrocts no gase
D. Empiindlichkeit der
Auswuchimaschine entspre-

chend dem Unwuchtswinkel
E. Balancing machine sensitivily
to the unbalance angle
Sensitivity to the angle
F. Sensibilité d’angle d'une ma-
chine a équilibrer
67. Ilopor uyBcTBHTEALHOCTH 6a-
JAHCHPOBOYHOrQ0 CTAHKa mnO 3Have-
HHI0 AHcOaxaHca
[lopor yyBCTBHUTEJBLHOCTH 1O JHC-
6aJjaHCcy
Hnon. Paapewarowjas cnocobHOCTE
6QAQHCUPOBOURO20  CTAMKA 1O
ducbarancy
ITpedea uyacrsuresvrocTu b6asan-
CUPOBOYHO20 CTAHKA
Murnumarernvil cueraa
Munumarono docTumumbiil
Tounbill ducbaranc

D. Ansprechfdhigkeit der Auswu-
chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgroésse

E. Balancing machine minimum
response to the amount of un-

ocra-

balance
Minimum responce to unba-
lance

F. Réponse minimale d'une ma-
chine a équilibrer pour la

valeur d'équilibre
3“14
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[Tpodoaxerue

OnpeneneHue
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OTHOlIeHHe H3MEHEHHA NOKa3aHUil HHIHKA-

Topa AHcOansaHCa K H3MEHEHHIQ H3MepPseMOro
3HauUeHHa aucbanaHca.

[IlpuvMeuanne Pasaguarwr abconior-
Hy0 Sp, H OTHOCHTEJbHYIO Sp, YYBCTBH-

TECJAbLHOCTD

AC AC
SD=__

AD '’ Sp, AD|D '
rme AC — u3MeHeHHe NOKa3aHHN HHIHKA-
topa paucbananca;, AD — H3MeHeHHe 3Haye-
HUA nucbasanca;
D — 3HaueHHe aucbananca
OTHoOIeHHe H3MEHeHHs TNOKa3aHHi HHIHKa-
Topa yrjia AucbanaHca K H3MEHEeHHI0O H3Me:
pseMoro yria pucbananca.

MIpumewanne, Pa3zauyamor
HYI0 S, ¥ OTHOCHTE/bHYI So,

TECJABHOCTD

2 CcoNIOT-
YYBCTBH-

S = Ad B Ag
* A " R Age’

rre Ad — HU3MeHeHHe NOKA3aHMA HHUKA-
Topa yraa aHcbanauca;
A¢p — u3MeHeHHe yrJsa aucbaJianca;
@ — yroa pucbananca
Haumenbiee HiMeHeHHe 3HaveHHst IucOa-
JaHCa, KOTOpOe MOXeT BHABHTb H I0Ka3aTh
6aMaHCHPOBOYHEI CTAaHOK B 3aJAHHBIX YCJO-
BHSAX

)
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68. IMopor YyBCTBHTENbLHOCTH Oa-
NaHCHPOBOYHOrO CTaHKA MO Yyray

aucbananca
[Topor 4YBCTBHTEABHOCTH 1O YIAY

nucbananca
Han. Paspewiaouias ChOCOGHOCTb
6aAQHCUPOBOHHOZ0 CTAHKA NG Yo-

;tjy ducbanranca
peden 4YyB8CTBUTEALHOCTU 6aAQH-

CUPOBOUHO20 CTAHKA

Munumasrbuid y2oa

Paspewiarow@a cnocobrocTe no

Pase

D, Ansprechfdhigkeit der Aus-
wuchtmaschine entsprechend

dem Unwuchtwinkel
E. Balancing machine minimum

response to the unbalance an-
gle (degrees)
Minimum response to the un-
balance angle (degrees)

. Réponse minimale d'une ma-
chine a équilibrer pour I'an-
gle de déséquilibre

69. NacnopTHuii nopor 9YYBCTBAH-
TeAbHOCTH 6GanaHCHPOBOYHOIO CTaH-

K&
Hnn. 3asseaenHoe OOCTUNC UMOE

Kauecrso 6aArqHCUPOBKU
3asaaeHubll MUHUMAABHO OOCTU-
acumeil ocraroundul ducbasanc
D. Sollausprechfdhigkeit
der Auswuchtmaschine
E. Claimed minimum achievable
residual unbalance
F. Qualité d’équilibrage réalisab-
le déclarée

70. Ananazod noka3aHufi Oanas-
CRPOBOYHOI'0 CTAHKa

D. Genauigkeit der

Unwuchtmessung «
E. Balancing machine accuracy

F. Précision d'une machine a equ-
ilibrer

Onpepenenne

R —— . - -
e — e e e — Ty —

HauMensiiee nH3MeHeHHe yraa aucbaJiaxca,
KOTOpOe MOXeT BRISBHTL H MOKa3aTh 6ajaH-
CHDOBOYHHH CTAHOK B 33JZaHHHIX YCJOBHAX

[lopor 4yBCTBHTEABHOCTH MO 3HAUEHHIO H
(uan) yray ocraTounoro JHc6ananca, ycra-
HOBJICHHBIH H3roToBUTeNeM OAJAHCHPOBOUHO-
IO CTaHKa AJifl poTopa OlpelesieHHOH Macchi

HanGonpiiuih ¥ HauMeHbIHHA aAuc6aNAHCH,
H3MepsieMble O0aJaHCHPOBOYHBIM CTAHKOM B
3a1aHHBIX YCJOBHAX
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IMpouecc peryaHpoOBKH

6alaHCHPOBOYHOTO
CTaHKa, NPH XOTOPOM LeHY JAe/JeHHs HHAHKa-

71. Tapnponanue' banaucnponoy-
HOro CTaHKR

Han. Kaaubposka Topa Auc6anaHca CBASKLBAIT ¢ eAHHRNAMA
Kaaubposanue KOPpPEeKIHH, BBHIGPAHHHIMH AJA  IJIOCKOCTEH
JTasonuposaniue KOpPpPeKUHH ONpeJeNeHHOro poTopa.
Tapuposka Mpumeyaunue. TapuporanHe npel-
I'padyuposxa yCMaTpHBaeT M pEryJHpOBKY HHIHKATOpPA
Tpadyuposarue yrna Auc6ananca, ecan 3To Tpebyercs
D. Eichung der Auswuchtmaschi-

ne

E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-
chine

F. Etalonnage de machine a équi-
fibrer

72. Tapuposounwifi porop

Hon. Kaaubpyrowud porop

Henoirareavusilt poTop

Toaosnotdl porop

STANOHHbI pOTOP

Il poaepouroill porop

D. Eichrotor (Einstellrotor)

E. Calibration rotor

F. Rotor d'étalonnage

73. Llenp ycaosHolt GaNlaHCHDOBKM

Hnn. Komnewcayuonnoe ycrpod-

cT80

Komnencarop |

JrasoHupyrouiee YCTpolcTeo

Hene xaxcyweidcs 0aAaHCUpPOBKU

Llenv ycaoeHo20 YypasHoseuwilea-

HUA

D. Kreis des fiktiven
Auswuchtens

- Kompensationseinrichtung

E. Fictions balance circuit

Compensator

F. Circuit de balance fictive
Compensateur

74. Hactpoiixa 6GanaHCHPOBOYHOIO

CTaHKa

Han. ¥Yeranosxa

Pezyauposxa

Haaaodka

Oraadka

D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing
(Setting of
chine)

F. Réglage de machine a équi-
librer

machine setting
balancing ma-

OnHH H3 CepHiiHBIX POTOPOB, HCNOJNb3YEeMBIR
A TapupoBaAHHA 0aJaHCHPOBOYHOrO CTaHKA

DneKTpHUECKAass llenb, BCTPOEHHAA B H3Me-
PHTENLHYIC 9aCTh 0anaHCHDOBOYHOTO CTaHKa,
NO3BOAIOIIANA HCKAIOUHTL 3JEKTPHYECKHM My-
TeM BJHAHHE HauaabHOro Aucbananca po-
TOpA Ha NPOLEeCccH TapHPOBAHHA H pasjeneHus

MJIOCKOCTEH KOPpPEeKIMH.

[IpuMeuanne Takas uenb NO3BOJAALT
MOJY4aTh JEKTPHUECKHE CHTHAAH OJHHAKO-
BOR CHJIB, HO TIPOTHBOMOJIOXHElE 1O (a3ze
10 OTHOIUEHHI0 X BBHIXOOHEIM CHIHAJAaM OT
H3MEepPHTEAbHLIX subponpeofpaszopaTeient
GaJaHCHPOBOYHOrO CTAHKA

ITponecc, BKAIOUAIOLIHA MEXaHHYECKYIO pe-
I'VAKPOBKY IpHBOAA pOTOPA H  YCTAHOBKY
3JleMEHTOB KpemnJieHHs, TapupoBaHHe W3MepH-
TeJbHON CHCTeMBI K pasliefieHHe nJOCKOCTeH
KOppPEKILHH.

[IpuMeuanne B HeKOTOpHX cayyagx
HaCTpOlKa BKJIOYAET BBENEHHS B MAIIHHY
NAaHHBIX, KAacaoImuXxcs TONOXKeHHN T1oA-
INHAHHAKOB, PAJHyCOB pacnojoXeHHs KOp-
DEKTHPYIOUIHX MA&cC, H, €C/iH BO3MOXHO,
JacTOTH BpalieHus npu OasaHCHPOBKe
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75. KOHTPONbLHBIA poTOp
Han. 'padyupogounsid poTop
Kaaubpoaouneild porop
Pezysruposounbiid porop
Y CTAHOBOURBIL POTOD
D. Testirotor
E. Proving (Test) rotor
F. Rotor de vérification (d’essai)
76. KOHTpOJBHBIA Tpy3
Hnn. Crandapruoid 2pys
D. Kontroll masse
E. Test mass (ioad)
F. Charge (masse)} de contrdle
77. U3mepHTedbHbIH OHKA Oanaad-
CHPOBOYHOrO CTaHKa
HsmMepuTebHHIH IHKJI
Haon, Huxa kourpors Oasancupn-
804K020 CTAHKA
Huka usmepenusn
Konrpoarorbul yuka
D. Messzyklus der
maschine
E. Measuring run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurage {(d'une
machine a équilibrer)
Cycle de mesure
78. IpoRONKHUTEAPHOCTL HIMEPH-
TeJBLHOT0 IHKJA
D. Messzyklusdauer
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

Auswucht-

79. BanaHCHPOBOYHBIH HWHKJ
Hnn. Luxa ypaerosewiu8anus
D. Auswuchtszyklus

E. Balancing run
Balancing run (on a balan-
cing machine)

F. Cycle d’équilibrage
Cycle d’équilibrage
machine a équilibrer)

80. IIpoponxurenbHOCTL GajaHCcH-

POBKH

Huan. Q6uias npodosncuressHoCTs

barancupoBKU

I1poOosNUTEAbHOCTS

(ueanu

(sur une

ypasrose-

QupeneneHue

e e o e —

Porop, npHMeHsieMbiil Aasl HNpPOBEePKU GajaH-
CHPOBOUYHOI'O CTAHKA.

[Ipumeuanue. O6biuH0, KOHTPOJIb-

HBIH pOTOP NHOCTABJAIOT BMecTe ¢ OasiaHCH-
POBOYHLIM CTaHKOM

['pys onpeneneHHOH Macch, NpHMEHSEeMBIH

AJd NpPOBEPKW OcCTaTOYHOro pucbajsanca po-
TOpa

COBOKYNHOCTb OMNEpalHi
AucOasaHCcoB.

[Ipumeuanne HMaMepuTeJbHHA IHHKA
BKJIIOYaeT B celbd caelyIOIiHe 3Tanbl: HACT-
polika ©0anaHCHUPOBOYHOrO CTAHKA; NOATO-
TOBKA poTopa K OajaHCHDOBKe, pasroH,
CUHTHIBaHMe MOKAa3aHHiH; BbIber (TOpMOXKeE-
Hue); npecOpasoBaHHe NOKasaHHKW OanaH-
CHPOBOYHOTIO CTaHKa X BHAY YAOOHOMY AJAA
yMeHbllleHHA aucbajaHcoB; NPOYHE Olepa-
NUH, HanpuMep, TpebyeMble njas olecreue-
HHA 6e30MacHOCTH

NpH H3MepeHHAX

BpeMst, seoGxoavMoe AJAf TPOBEACHUST H3-
MEpHTEJbHOTO IHKJAA 6aJaHCHPOBOYHOIO CTaH-
KA.

[Tpumevande. [Ilpu GanancHpoBKe
CePHH OJ(HHAKOBHIX pPOTOPOB BpeMd, HEOO-
XOJHMOEe JIJIn HacTpOHKH 6anaHCHPOBOYHOTO
CT4HKa, HE BXOMHUT B MNPOLOJIKHTEJBHOCTH
H3MEpPHUTENbHOT'O IIHKJA
[IuKJ, BKAIOYAIOWMEA HIMEPHUTENbHBIH LUK

H omepaluH, HeOGXOOHUMhe AJisT KOPPEKTHPOB-
KH Mace

Bpemst, Heo6xojHMOe LIS TpoBeAeHHs Oa-
JAHCHPOBOYHOr0  WHKJMA, BKAKYadg  BpeMA
YCTAHOBKM ¥ CHATHA pOTOpa C GaaaHCHPOBOU-
HOT'O CTAHKA
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D. Dauer des Auswuchtens
(Boden-Boden-Zeit)
E. Floor-to-floor time
F. Durée totale d’équilibrage
81. NMpoussonuTenbHOCTL GaJaHCH-
pPOBOYHOrO CTaHKa

D. Leistung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing machine production
rate

Production rate
F. Capacité de production
82. ¥npasasemoe OaJaHCHpyIiee
YCTPOHCTBO
D. Steuerbares Auswuchtsgerit
E. Controllable balancing equip-
ment |
. Reglable équipement d’équilib-
rage
83. ABToOGanaHcHpywooliee ycTpoli-
CTBO
Hnan, Camobarancupyrowiee ycr-
poHcTBO
D. Automatische
Auswuchteirichiung
E. Self balancing equipment (de-
vice)
I. Dispositif a autoéquilibrage

Onpenenenue
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BeauunHa,

abparHas NPOAOJKHTENbHOCTH
6aJlaHCHPOBKH

YerpoficTeo, nmo3Bogsiiollee KOMMNEHCHPOBATH
H3MeHeHHe JHcOaNaHCOB pOTOpPa B IKCNIYa-
TARIHHOHHBIX YCJA0OBHAX

YCTPOHCTBO, 4BTOMATHYECKH KOMIEHCHPYIO-
miee H3MeHenue pucbanancoB poTopa B 3IKC-
NAyaTauHOHHBIX YCJIOBHAX

TUEKUE POTOPBI

84. Tubkni porop

Hrn, ¥npyeud porop

Hexecrxuid porop

ITodarauseid porop

D. Nachgiebiger Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85. HuskouactorHas 6anaHCHpPOB-
Ka (NpHMEHHTEAbLHO K THOKHM po-
TOPaM)

Han. HuaxockopoctHas 6aasaHcu-

posKa ,

Husaxoobopornaa 6aAancuposk

D. Niederirequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir flexible Rotoren)

Potop, KoTopHii cOanaHCHPOBAH Ha Yac-
TOTEé BpallleNHa, MeHbmel nNepBOH KpHTHYEC-
Kol B JABYX NpOH3BOJBHHIX NJOCKOCTAX KOp-
PeKUUH H Yy KOTOPOTrO 3HAYECHHA OCTATOYHBIX
nucbaNaHCOB MOTYT MpPEBHILATH JONYCTHMHE
Ha HHBIX YaCTOTAaX BpalleRHA BAJNOTH A0 HaH-
Cosblled 3KCNAyaTallHOHHOM.

[IpuMmevanue IT0 ONpepeseHHE He-

NPHMEHHMO K PpOTOpaM C H3MeHAoIleHAcH

reoMeTpHer

bajsaHcupoBKa Ha TakKOi dYacToTe Bpalle-
HUs, TIPH KOTOpOoR GanaHCHpyeMH# rHOKHH DO-
TOp elllé MOXKHO paccMaTpHBaTh KaK XecCT-
KHH.

IIpaMevanus:
1. IIpy HH3KOUECTOTHOM
yacToTa BpallleHHA poTopa

MEHbILIE 3KCNJAYaTAllHOHHOM.

6anaHcHpPOBKeE
3HaYHTENBHO
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E. Low speed balancing
(relating to flexible rotors)

F. Equilibrage & basse vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

86. BhICOKOYACTOTHAA GasaucH-
poBKa (NPHMEHHTENbHO K THOKNM
poropam )

Huxn. BeicokockopocTrhaa Oaisan-

cuposKa

Boicokooboporraa basancuposka

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fir flexi-
ble Rotoren)

E. High speed balancing
ting to flexible rotors)

F. Equilibrage a haute vitesse
(concernant les rotors flexib-

(rela-

les)
87. HepaBHOXeCTKMA pOTOD
Han Porop ¢ Hepasnomeprol
HECTKOCTHIO
D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stifiness rotor
Rotor of uneven stifiness
F. Rotor de rigidité inégale
88. n-a cobGcreennas dopma H3rH-
6a poropa
n-s ¢opMa u3sruba
Han. Ocnosnaa gopma uszubHbix
Koaebanull poropa
D. n-Eigenbiegungsform des Ro-
tors
E. (Rotor) flexural ntk mode
Flexural n*k mode
F. Mode d'ordre n
(d'un rotor)
89. HeypaBHoBeLleHHOCTh MO n-fi
dopme narnba
Hnn. HeypasuosewennocTe no
n-ii opme useubnovix xosebarnuil
D. Unwucht nach der n-Biegungs-
form
E nth modal unbalance
F. Déséquilibre modal d'ordre n
90. BaaancHpoeka no n-fi ¢dopme
u3ruba
Hnn. Basarncuposxka no gopmaon
uzeubublx Kosrebanuu

de flexion

[1podoanmcrue

Onpepenenye

2. HuskouacroTHas GajaHcUposKa OOLIYHO
HenocTaToyHa Aasf ofecnedyeHUA HOpMajb-
HOA paGoTH THOKOro poTOpa Ha 3KCNJaya-
TAalHOHHOA 4aCTOTe BpalleHHd

BanaHcupoBka Ha TaKoOW 4acroTe Bpalle-
HHf, NPH KOTOpoik OGanaHCHPYeMHH rHOKHE
DOTOP YyXe He MOXEeT paccMaTpHBaTbCAd Kak
HECTKHH.

[IlpuMeuaHyd:
1. ITpu BRICOKOUACTOTHOH OaJaHCHPOBKE

yacrora BpallleHuss poropa OJH3Ka K 3KC-
nAyaTAaIHOHHOH.

2. BuicoxoyacToTHylo 6aslaHCHDOBKY OOBIU-
HO npoBoAAT Gosee 4eM B IBYX IJIOCKOCTSIX

KOppPEKIHH

Portop, y KOTOpOro XecTKOCTb HEQAHHA-
KOBA B DPa3JjHYHBIX HaNpaBJEeHHAX KaKOro-ju-

60 CeuyeHHR, NEPHEeHIHKYJARPHOTO OCH DOTOpa

dopMa ynpyrod JHHHH pPOTOpPA MPH COOT-
BeTCTBYIOLIeH n-A CcOOCTBEHHOH 4YacTOTe H3-
ruOHBIX KOJe6GaHHA CHUCTEMBI POTOD-OMOPHI.
fIpuivMeuanud:
1. Cot. . TBennas ¢opma H3ruba MOKeT
6ulTh NepBOMH, BTOPOH, . . ., n-N.
2. TIpH BHICOKHX dYacToTaX BpalleHHs pPO-
Topa ¢opma H3rub6a JOJKHA Onpenend-
ThC C YY€TOM THPOCKOITHYECKOI0 MOMEHTA,

ISHCTRYIOUIEro Ha POTOP

CocrosiHe THOKOro portopa, XapakKTepH3ylo-
meecd TAKAM pacnpeiesieHHEM Macce, KOTOpoe
BO BpeMs BpallleHHd BBEI3HBaeT AedopMalHH
ynpyroft JHHHH, XapaxkTepHee Aas n-A dop-
MH H3ruba

BanancupoBka rH6KHX pOTOpOB B 321aH-
HOM JHMala3oHe YacTOT BpallleHHs Aad YMeHb-
[UEHHS I[epeMEeHHHX HarpysoK Ha onopax,
BbI3BAHHBIX HEYPaBHOBELIEHHOCTBI0 IO A-H
dopme HarH6a (cM. depr. 9 npuaoKenus 3).
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D. Auswuchten nach der n-Eigen-
biegungsiorm
E. ntt modal balancing
Modal balancin
F. Equilibrage modal
g1, 3uauenne aucGananca no n-i
dbopme niruba l
Han, Hucbasranc no n-& Hopme
ugeubnoix KoAebaruld
D. Unwuchtsgrosse nach der
n-Eigenbiegungsiorm
E. Amount of modal unbalance
in the n'*P mode
F. Valeur du déséquilibre modal
dans le n¢®e mode
02. JlonyctHmoe 3HaueHue puchHa-
aaHca no n-A dopme Harnba
Han, Honyckaemud ducbaasanc no
Gopme useubuovix Kosrebarnul
D. Zuldssige Unwuchtsgrasse
nach der n-Eigenbiegungsform
E. Amount of n'Mh modal unba-
lance tolerance
Amount of modal unbalance
tolerance in the n*k mode
F. Tolérance du valeur de désé-
quilibre modal n |
03. n-91 KPHTHUYECKAas 4actora Bpa-
meHns rubxoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-
xibles Rotors
E. nth critical speed of the fle-
xible rotor
F. nYem vyitesse critique du rofor
flexible
94. KpaTHO-4acTOTHas BHOpaLHA
D. Vibration m it Vielfach-Fre-
quenz |
E. Multiple-frequency vibration
F. Vibration sur une multiple
fréquence de la rotation

rocCy 19534—74 Crp. 23

I1podoaxerue

OnpeAelenye

HanMenbluee TeOpeTHYECKH BO3MOXKHOE 3HA-
YenHe Jaucbananca, KOTOpOe CASAVET CKOM-
neHCHPOBaTh NpH GanaHCHpoBKe no n-& ¢op-
Me H3aru6a |

[Ipumeuanne PeanvHoe 3Hayenue
pucbanadca no n-i dopme usruba H3Me-

HSETCA B 38BHCHMOCTH OT OCEBOI0 HOJOXKe-

HHA NJAOCKOCTH KOpPPEKUHH BIOJAbL pOTOpa

Hauboabmee 3nauenue aucbananca no n-f
opme H3ru6a, XOTOpPOE CUHTAETCHA MpHEMJe-
MEIM |

YacroTa BpamleHuss THOKOro poTOpa, TMpH
koTopoli Habawopaercs Hauboapluuy nporub
potropa no -’ ¢gopme H3ruOa, npeBHIUAKLIHH
RedopMallHI0 ero onop

BuGpauus ¢ 4acTOTOH, KpaTHOH dYacrore
BpallleHHsi H He 3aBHCAllEd OT HeypaBHOBe-
LIEHHOCTH poOTOpa. |

[IpumMeuanne Takas BHOGpanHA MO-

XeT ObiTh BH3BaHA pPa3VIMYHEIMH NIPHYHHA-

MY, HanpHMep &HH30TPONHEH poTopa
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ANNDABUTHDIK YKA3ATEJIb TEPMUHOB

banancupoBka 34
barancuposra 8 08Yyx naockocrax 37
basancuposxa 8 00HOA naockocru 35
Basrancuposka 8bicok0060poTHAA 36
basancuposka 86iCOKOCKOPOCTHAA 86
balancupoBka BHICOKOMACTOTHAA ([PHMEHHTEJNbBHO K THOKMM poTOopam) 56
banraHcHpoBKa AMHAMHYeCKas 37
baraHcHpoBKa MOMEHTHas 36
banancuposka Ha mecre 38
Baasancuposxka Hu3koobopoTras 85
baaaHCupoBKa HUBKOCKOPOCTHASA 85
DanancupoBka Hu3KouacToTrHasg (OpHMEHHMTeNIbHO K FHOKMM poTopam) 85
basrancuposka noaesan na pabouem mecre 38
basarcupo8Kka no gopmam uszeubHbLX Kosebanutl a0
banaucupoBka no n-it Gpopme naruba 950
banancupoBka potopa 34
banaHcupoBka CcTaTHYecCKas 35
Baa baasancuposounsiil )
Baa scnomozaresbrsiil 51
BexTop rnaBumiii gucbanancos 26
Bekrop raasHbIi ancbGanancoB poropa 26
Bextop pesyavrupyrowuil ducbaararncos 26
Bekrop cymmapuuiil ducbasarncos 26
BekTopmertp 54
Bekropmerp auc6ananca 04
Bubpauua xpaTHO-4aCTOTHas 94
Bausnue s3aumnoe niockocretli 6asancuposku 60
Bauatnue 83aumHoe naAockocreil ucnpasaeHus 60
BausHHe B3aHMHOE IJOCKOCTEH KOPpPEKIHH 60
Bausnue nepexpecTHOe nAoOCKOCTell KOPPEeKyuu 60
[eHepaTop ONMOPHOro CHrHajga 59
I'eneparop onopHbtil 59
[eneparop cpasavi 59
leneparop chasvt aTaronHbiil h9
I'pys romnencupyrowjuil 20
py3 KOHTPOJbLHBIMN 76
I'pys crandaprrueutl 76
I'padyuposanue 71
I'padyuposka 71
Hebasranc 15
[Hebaranc Oonycraembsiii 30
[ebaranc donycxkaemoili yoervHslil 32
Hebararnc HauasvHoll 28
Hebaranc ocrarounsblil 29
Hebaaranc poropa 8
Hebaranc poropa Ounamudeckull 11
Hebararnc poropa Keasucraruveckui 12
Lebaaanc poropa craruueckull 9
Hebarane yoersrblit 31
HHamerp poropa HaubOAbWHA AONYCTHMBIH 50
JAuanazon noxkazanufi 6anaHCHPOBOYHOT'O CTaHKa 70
HNucbananc 15
Hucbaranc Ounamudeckud qucroil 10
Hucbanrarc donyckaembiil 30

ucbaranc donyxcaemold no gopme uszubnvix rxoasebarui 92
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Tucbarauc donycraemsill yoerbHbpiil 32
Jnc6ananc AONYCTHMBII 30
JducGanatc ROMYCTHMBIH yaedbHbIH 32
Jincb6ananc HavaabHLINA 28
HHcOanaHc HAYAJbHBIA NOCTHXHMBIHA 33
JInc6anaHc ocTATOUHBIN 29
JTucbasarc OCTATOUHLLE MUMUMAALBHO COCTUNCUMbLI 57
Hucbarare OCTATOMHLLUL MUHUMAALHO COCTUNCUMbLE 3AA68AEHHDbIL 69
HucBasanc napol poTopa 1)
Hucbasanc no n-i opme uszeubnovix Koaebauui 9]
Hucbasranc poropa 8
Hucbaranc poropa Ounamuueckuti 11
ducbaranc poropa K8a3UCTATUHECKUL 12
Hucbarane poTopa MOMEHTHbL 10
Jucbasane poTopa NnoOAHbLI 11
Hucbararc poropa craruveckuil 9
[ucbaranc poropa cTATUKO-OUHAMUYECKUL §
Hucbéanalc yaeabHbli 31
Honyck Ha ducbaranc 30
3HaueHne pucOasaHca 16
3Hayenue aucbananca no n-u popme uU3ruda 91
3HaueHne Auc6ananca no n-# Ppopme u3ru6éa AONyCTHMOE 92
EavHNua Koppekuuu 57
Edunuya koppexyuu npakTuveckas 57
H3meHeHHe peXHMHOe aHcGaaaHCOB poTOpa 19
Hamepureav oducbaaranca Ho
Hnouxarop ducbaranca 09
Huankarop 3Hauenusa AucOananca 515
Huoukarop chasosuiil o6
Hnrourkarop ¢hassl o6
HHnukaTop yraa aucbananca 66
Hnuteppepenyun naockocred 60
Hekarouenue a3aumno2o 8AUAHUA NAOCKOCTEL Koppexuuu 61
Henpasaernue pacnpedesenuss Mace 22
Kaaubposarue 71
Kaaubposka 71
Kawecrao 6aasancuposku 3a88aeHHOe AOCTUMCUMOR 69
Kaacc TOYHOCTH 6GaNaHCHPOBKH 42
KoMnjexr 6anaHCHpPOBOUHBLIN 52
Komnencarop 73
KoppekTHpoBKa Macc 22
KOppekTHPOBKA Macc porTopa 22
Koadpdunnenr B3aMMHOro BJIHAHHA NJOCKOCTEH KOPpPeKUHH 63
Kos¢pdunuenT BAHSIHHSA 63
Koaghpuyuenr unrepghepenyuu naockocrei 63
Koagpuyuenr nomex 8 NAOCKOCTU KOppexyuu 63
Koagpuyuenr cruscenuns ducbaranca 64
KoadbdHunesT yMmeHblieNns AHcOadaHca 64
Macca 6arancuposounas 20
Macca 6arancHasn 20
Macca xoppexkTHpyioulas 20
Macca HeypaBHOBELIGHHAA 14
Macca HeypaBHOBelWICHHASl TOYEYHAA 14
Macca napasuTHas 46
Mawuna 6asrancuposoinas 43
MomMenTt rnaenbift nuc6aJaHCOB 27
Moment raasubii aucBanancos poropa 27
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Momenr pesysvTupyroujuli 27
Momenr poropa hneypasHosewerHbLll 1)
Momenr cymmapnbiil 27
Haradxa 1
HacTpofika 6alaHCHPOBOMHOrO CT&HKA 74
Hebaaaxc {15
Hebanranc donycxkaemoild 30
He6aaanc donycxaemotd yoeswbrivid 32
Hebasanc navaabHbil 28
Hebaaanc ocrarounsid 29
Hebaaanc poropa 8
Hebaaarc poropa Junamuseckut 11
Hebasanc poropa xKeasucraruwecKud 12
Hebaasane poropa erarudecxull 9
He6aaranc yodeavhotil 31
HecTaOunbHOCTL TepMHUYecKan AHcOanaHcos poropa 18
HeypaBHOBELIEHHOCTD 8
HeypasroBeuwleHROCTS 15
HeypaBHOBELIEHHOCTh JAHHAMHYECKAS il
HeypasrosewentocTs OUHAMUHECKAR YUCTAR 10
HeypasrogewennocTo oonycraemas 30
HeypaBHOBEIIEHHOCTh KBAa3HCTATHYECKAS 12
HeypaBHOBEIIEHHOCTL MOMEHTHAH 10
HeypasHoseweHHOCTs HAYAADHAR 23
HeypasnosetieHHOCTL OCTATOYHAA 29
HeypasrosewenrocTy napot 10
HeypaBnosemensocry no n-ii ¢popme usrnba 89
Heypasroseutennocte no n-id gopme uszubrolx Koaebanuil 39
HeypaBHoBewIeHHOCTL pPOTOpA 3
HeypaBHOBEUIEHHOCTh POTOPA AHHAMHYECKAS 11
HeypasHoBelIeHHOCTh POTOPA KBA3HCTATHYECKAS 12
HeypaBHOBEIIEHHOCTh POTOPA MOMEHTHasn 10
Heypasroseuwiennocrs poropa obujan 11
HeypaBHRoOBEILIEHHOCTL pPOTOpA CTaTHYecKas 9
HeypasroBeLeHHOCTd CTATUKO-OUHAMUYECKASA 11
HeypasrosewerHOCTd CTATUKO-MOMEHTHAA 11
HeypaBHOBEIIEHHOCTD CTATHYECKAS 9
HeypasuoBeuienHOCTo YOeAbHAA 3l
O6opoTbl 6QAAHCUPOBOYHBLE 63
Obopydosarue 6araHCUPOBOYHOE o2
Obopydosanue O0aa 3KCNAYQTAUYUOHHOL 6aAQHCUPOBKU D2
OnpaBka GanaHCHpPOBOYHAS 51
Ocp poropa 7
Oraadka 74
Ormerka Hauwaara orcuera yeaa ducbarawnca 58
Ornerxa ¢pasosan 58
Orserka ¢asst 58
OTmeTka yraa 58
[flapa poropa neypasrosBeuiernas 10
[Trockocre Garancuposodsan 23
[TnockocTh H3MepeHHus 25
[IaockocThr H3Mepenna auclananca 25
ITaockocre ucnpasisenus 23
ITrockocry ucxoduas 24
[TrockocTs KOHTpOALHAR 24
[TA0CKOCTS KOPPEKTUPYIOWAR 23

IInockocTs KOpPpEK1HH 23
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T1nockocTe nNpHBEIeHHUSA 24
IaockocTh npuBepeHna aucbanauca 24
ITrockoCcTy ypasHogewusanus 23
[inrockocTe 3TANOHHARA 24
ITomexu 8 naockocru Koppexyuu 60
Nopor 9yBCTBHTEALHOCTH GaNaHCHPOBOUHOrO CTaHKAa MACTIOPTHLIA 69

Nopor YYBCTBHTEJILHOCTH 6ajaHCHPOBOYHOrO CTaHKa NO 3HAYEHHIO AHCOanaHca 67
NMopor 4YBCTBHTENLHOCTH 6aslaHCHPOBOYHOrO CTAHKA NO yray aucbananca 68

TTopor 4yBCTBHTeNBHOCTH 1O AucOaaaHcy 67
[Topor uyBCTBHTENBHOCTH NO YIay AncbanaHca 68
[Tpedes ducbaranca donycrumbiil 32
fTpedea wyscrouresbHOCTU 6aAaHCUPOBOUHO20 CTAHKA 67
[Tpedes wyscreuTeAbHOCTU OAAQGHCUPOBOHHO20 CTAHKA 68
flpopONKHTERBHOCTE BANAHCHPOBKH 80
Hpodoarxurersnocrs barancuposru obujon 30
IlpoaoaXHTEALHOCTD H3MEPHUTEABHOTO HHKJA 73
ITpodoAXUTEeABHOCTD YPABHOBLWIUBARUS 81
NpOH3BONHTEABHOCTD 6aNaHCHPOBOTHOTO CTAHKA 81
fIporugosec 20
PasneneHne NJockocTel KoppekuHH 6l
PaMa snekTpuuecKasn 62
Pea2yauposka 74
Porop I
Porop exnyrpentezo pacnoroxerus 3
Portop sHyrpeHHull 3
Porop rubkuii 84
Porop 20408101l T2
Porop epadyuposounsitl 75
Porop ABYXKOHCOAbHBIN 5
Porop XecTkuii 40
Porop uoeasvro cOHAAGHCUPOBAHKBLU 39
Porop udeaavro ypasmoseuienHbil 39
Potop ucnoirarespubidl 72
Porop Kasubposodnbil 75
Porop rarubpyrowutl 72
PoTOp KOHCOJABHBIM 4
PoTOp KOHTPOJLHRLIA 75
PoTrop MeXonopHbIit 3
Porop napyxcroiil 4
PoTop HapyscHo20 pacnosoxicexus 4
Porop HexmcecTKud 34
Porop HepanHOKecTKHA 37
Potop rn-onopHbiil 2
Porop nodaraussii 84
Porop nonHocThi0 c6alaHCHPOBAHHAIN 39
PoTop noaHOCTbI0 YpasHOBelieHHbLL 39
Porop nposepourbiii 72
Porop pezyauposounsiil 75
Potop ¢ uM3MeHuIOUICHACA reOMeTpHEeH b
Porop ¢ maccoi Hma secy 4
Porop ¢ HepasHomepHOL HecTKOCTbIO 87
Porop ¢ geurpom macc medxcdy onopamu 3
PoTop TApHpPOBOURBIN T2
Porop ynpyauil 81
Porop ycranoaounsiil 75
PoTop, yenTp MQacc KOTOPOZO AGXCUT RO OOHY CTOPOHY OT ONOp 4

Porop ararounsiil 72



Crp. 28 TOCT 19534—74

CucrHaa MUHUMAALHBLY 67
Cxopocre basancuposku 53
Cxopocre 6aaancuposoyras 53
CxopocTe ucnsiraresvran 53
Cxopocre ypasHosewiusanus 53
CnocobrocTe paspewiarouians 0aAQHCUPOBOUHO20 CTAHKA no ducbarancy 67
CnocobrocTe paspewiarowjas 6asancuposotH020 CTAHKa no yaay ducbasanca 68
Cnocobrocre paspewiarowas no ¢ase 63
Cranok 6anaHCHpPOBOUYHBIH 43
Cranok Oasancupogounsiil 6e3 spawjerus 44
Cranoxk 6AAQHCUPOBOUHDBIL 2pPABUTALUOHHbIL 44
Cranok GanaHCHPOBOYHBII JOpe30HAHCHBLIN 17
Cranok 6arancupoBourbill COPesOHAHCHO20 Tuna 47
CraHok 6an1aHCHPOBOYHbLIA 3ape30HAHCHbBINA 49
Cranox 6QAQHCUPOBOUHDbLE 3APE3OHAHCHO20 TUNnd 49
CTanoK 6AAQHCUPOBOYUHBLI HQ JHCECTKUX NOCLUUNHUKAX 47
CTanox 6asancuposounbil HA ynpyeux NOCUWUNKUKAX 49
Crarnox barancuposourbid Hespauwjarouyuiica 44
CraHox 6anaHCHPOBOUYHBII PE3OHAHCHLIN 48
Cranox 6aarancuposodnslil pe3oHaHcHO20 TUNG 48
CTanox 6aAaHCUPOBOUHLIL ¢ O0Pe3OHAHCHLIM peHUMOM PaboTsi 47
CTanox 6aAQHCUPOBOUHBLL € HECTKUMU ONOpamu 47
Cranox 6aAQHCUPOBOUHDBIE € HECTKUMU CTOUKAMU NOCWUNHUKOS 47
Cranok 6aranCupOBOUHbIL C 3APE3OHAHCHLIM PEHUMOM PaboTbl 49
Cranok 6arancupoBOUHBIl € MUATHUKOBOL PAMOL 48
CTanok 6arauHcupoB8OUYHbUl € HENOOBUINCHBIMU ONOpPAMU 47
Cranox 6aAarcupoBOUHbIL € NOOBUICHBIMU ONOPAMU 49
CTanok 6aAQHCUPOBOYHLIL ¢ Ynpyaumu onopamu 419
Cranok O6aiancuposounsii ¢ ynpyaumi CTOUKAMU NOCWUNHUKOS 49
Cranox 6ararcuposounsill YeRTpobexcHbill 45
CraHok nas O6anaHCHPOBKH AUHAMHYECKOMN 45
Cranox 0aa OQAQHCUPOBKY CTATUKO-CUHAMUYECKOU 45
CraHok pJjis 6alaHCHPOBKHM CTATHUECKO 44
Cranok dan Garancuposku crarusecKkol 6e3 8pauieHus 44
Cranok Oan ypasHosewusanus 43
CTenene 8AUANHUA NAOCKOCTeldl GasancuposKu 63
CxeMa pasdeseHus naockocTel 62
TapHpoBaHHe 0aJaHCHPOBOYHOTO CTAHKA 71
Tapuposka _ 71
TouHOCTL 0aNAHCHPOBKH 41]
Yroa aucOanaHca 17
Yroa KoppekuuH 21
Y20or MUHUMAALHBLL 68
Yxazareap ducbararca DO
yKxasareap Yyea08020 noaroxcenrus oucbasanca 56
Yxasareav haser ducbaranca 56
Y pasrosewiusanue 8 08Yyx NAOCKOCTAX 37
¥ pasnoseuiusarnue 8 00HOU NAOCKOCTU 35
Y pasHosewiusanue Cunamudecrkoe 37
Y pasHoBewusarue Ha MecrTe 38
¥ pasnosewiusarnue nosegoe 38
¥ pasrosewiusane poropa 34
Ypasrosewusanue craruiecKoe 35
YcranosKa 74
Ycranoska 6aAGHCUPOBOUHAR 4.3
Ycranosxka 0aa YypasHosewiuaanun 43

YcrpoiictBo apTofanancupyomee 83



Ycerpolicteo 6asancuposrku epasuTayionroe 44
Ycrpoillcteo 6arancuposku yenrpobescroe 45
Ycrpoiicteo 6asancuposouroe 43
Yerpoldcrao G6asancuposoyroe pPesoHaHCHOe 48
Ycrpolictso GanaHcupylomiee ynpasasieMoe 82
YeTpolicT80 KOMNEHCAUUOHHOE 73
YerpolicTeo camobasancupyrouee 83
YerpolicTao YpasHosewmusaowee 2pasuTayuoOrHoe 4.1
YCTpolcTeo aTasonupyrowee 73
Pa3za cucbararnca 17
daszopezysrarop o9
dopma usruba n-g 88
dopma m3ruba poropa n-1 cobcrTBeHHAs 88
Popma us2ubHbix Koaebanui poropa OCHOBHAA 38
Lleng Oeseris UBMEPUTEABHOZO YCTPOUCTBA NPAKTUMECKASA 57
Lleny uckaroveHus 8AUAHUSL NAOCKOCTel KOppeKyuu 62
Leny rascywedcn barancuposxu 73
lHens pa3zaeneHHs IJIOCKOCTER KOppeKIHH 62
Ilens ycao8ro20 YpasHosBewiu8anus 73
Hens ycaopuo#t 6anaHCHPOBRKH 73
Huka 6anaHCHDPOBOYHBIN 79
L{uks usmeperus 77
Ilukn u3MepuTedbHLIN 77
LLuKa H3MepHTENbHLIA 0aJaHCHPOBOYHOTO CTAaHKa 77
Huks KOHTPOALROLI 77
Hurxa xouTposra 06040HCUPOBOYHOZD CTARKA 77
Lluka ypasnosewusanus 79
Hacrora Bpamennsa rHbKora poropa rn-1 KpHTHYECKAHA 93
Yacrora spaiieHds npu 6anaHCHPOBKe 53
HyBCTBRTENbHOCTh (6alAHCHPOBOYHOTrO CTAaHKA N0 3HAYeHHI0 puclbanaHca 65
YyBCTBHTEJNbHOCTL 0ANAHCHPOBOYHOrO CTAaHKA MO yray AMcOaxanca 66
UyBcTBHTEABHOCTD e aucbanaHcy 65
UyBCTBHTEJNBHOCTL 0 yray aucbanarnca 66
YyscrauresvHocrs no ¢ase 66

NUHOCAL 53
IKCUEHTPUCHUTET MACCHI 13
ITAAOHUPOBAKUE 71

ITCAOHUPOBAHUE 3ACKTDUHECKOE

TOCT 19534—74 Crp. 29
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ATTDABUTHLIR YKA3ATEND TEPMMHOB HA HEMEUKOM S3%IKE

Ansprechfihigkeit der Auswuchtmaschine enfsprechend der Unwuchtsgrosse
Ansprechfihigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtwinkel

Ausgleichsebene
Ausgleichsebenen-Beeinflussung
Ausgleichsebenen-Einflussverhaltnis
Ausgleichsmasse

Auswucht am Aufstellungsort
Auswuchtdrehzahl

Auswuchten

Auswuchten nach der n-Eigenbiegungsiorm
Auswuchtmaschine

Auswuchtprazision

Auswuchtszyklus

Automatische Auswuchteirichtung

Beidseits gelagerter Rotor
Betriebsauswucht

Betriebsianderungen der Rotorunwuchte
Bezugsebene

Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit)
Der mechanisch unstabile Rotor
Dynamische Auswuchtmaschine
Dynamisches Auswuchten

Dynamische Unwucht

Ebenentrennung

Eichung der Auswuchtmaschine

Eichrotor (Einstellrotor)

Empfindlichkeit der Auswuchtmaschire entsprechend dem Unwuchtswinkel
Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire
Erzielbare Urunwucht

Fliegend gelagerter Rotor

Gegenmasse (Gegengewicht)

Genauigkeit der Unwuchtmessung
Giitestufe der zuliissigen Unwucht
Hauptunwuchtsvektor

Hilfswelle, Auswuchtdorn
Hochirequenzanswuchten (H F-Auswuchien) (fiir flexible Rotoren)
Kalibrierung der Auswuchtmaschine
Kompensationseinrichtung

Kontroll masse

Kreis des fiktiven Auswuchtens

Leistung der Auswuchtmaschine
Massenausgleich

Maximaler Wuchtkoérperdurchmesser
Messebene F

Messzyklus der Auswuchtmaschine
Messzyklusdauer

Momentenausgleich

Nachgiebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor)
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (fiir flexible Rotoren)
n-Eigenbiegungsform des Rotors
n-Kritische Drehzahl des flexibles Rotors
n-Lagerrotor

Phasengeber

Phasenmarke

A7
63
23
GO
63
20
33
53
34
)
43
41
79
83

38
19
24
80

45
37
i1
61
71
72
66
65
33

20
70
42
26
ol
86
74
73
76
73
81
22
20
26

78
36
84
85
88
93

59
o8
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Praktische Ausgleichseinheit 57
Prizisionsgrad des Auswuchts 42
Quasi-statische Unwucht 12
Resonanz-Auswuchtmaschine 48,
Restunwucht 29
Rotor l
Rotormassenausgleich 22
Rotor mit verdnderlicher Form 6
Rotor-Unwuchirustand 8
Rotor von ungleicher Steifigkeit 87
Schaftachse (Rotorachse) 7
Schwerpunktsexzentrizitit 13
Sollausprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine 6%
Spezifische Unwucht 31
Starrer Rotor 40
Statische Auswuchtmaschine 44
Statische Unwucht 9
Statisches Auswuchten 35
Steuerbares Auswuchtsgerit 82
Testrotor 75
Thermische 18
Tote masse 46
Tragbares Auswuchtgerdt (fur Betriebswuchfungen) 52
Enterkritische (Kraftmessende) Auswuchtmaschine 47
Unwucht 16
Unwucht-Anzeigeinstrument 5%
Unwucht nach der n-Biegungsiorm 89
Unwuchtmasse 14
Unwuchtmoment 97
Unwuchtmoment (Taumeliehler, rein dynamische Unwucht) 10
Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsiorm 91
Unwuchtsreduzierzahl 64
Unwuchtsunstabilitif des Rotors 18
Unwuchttoleranz 30
Unwuchtvekior 15
Unwuchtwinkel 17

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht) 28



Crp. 32 TOCT 19534—174

Uberlagerungsschaliung zur Ebenentrennung (elektrischer Rahmen,
Rahmenschaltung)

Uberkritische (Wegmessende) Auswuchmaschine

Vektor-Messgerat

Vibration mit Vieliach-Frequenz

Vollkommen ausgewuchteter Rotor

Winkelanzeige-Instrument

Winkellage

Winkellage
Zuldssige Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegunsform

Zulassige Unwuchttoleranz
Zweikonsolenrotor

b2
49
o4
94
39
o6
17
21
92
32
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ANDABUTHDIA YKA3ATEND TEPMMHOB HA AHIMMIMACKOM A3bIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine 49
Acceptable (Permissible) unbalance 30
Acceptable specific unbalance 32
Amount of modal unbalance in the ntk mode 91
Amount of modal unbalance tolerance in the nth mode 92
Amount of ntk modal unbalance tolerance 92
Amount of unbalance 16
Angle datum marks 58
Angle indicator 56
Angle of unbalance 17
Angle reference generator 59
Balance quality 4]
Balancing 34
Balancing in site 33
Balancing machine 43
Balancing machine accuracy 70
Balancing machine calibration 71
Balancing machine minimum response tfo the amount of unbalance 67
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees) 68
Batlancing machine production rate 81
Balancing machine sensitivity to the amount of unbalance 65
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle 66
Balancing machine setting (Setting of balancing machine) 74
Balancing run 79
Balancing run (on a balancing machine) 79
Balancing speed 53
Basic (main) unbalance vector 26
Basic (main) unbalance couple 27
Calibration of balancing machine 71
Calibration rotor 72
Claimed minimum achievable residual unbalance 69
Compensator 73
Conditional rotor unhalance change 19
Controllable balancing equipment 82
Controlled initial unbalance 33
Correction angle 21
Correction (balancing) plane 23
Correction mass (Counterweight) 20
Correction plane interference (cross-offect) 60
Correction plane interference ratios 63
Couple (moment) balancing 36
Couple unbajance 10
Couple unbalance 27
Dynamic balancing 37
Dynamic (Two-plane) balancing machine 45
Dynamic unbalance 11
Fictions balance circuit 73
Field balancing 38
Field balancing equipment 02
Flexible rotor 84
Flexural nt® mode 88
Floor-to-floor time 80
Hard bearing (Below resonance) balancing machine 47

High speed balancing (relating fo flexible rotors) 86



Crp. 34 TOCT 19534—74

Inboard rotor
Initial unbalance
Interference coefficient (ratio)

Low speed balancing (relating to flexible rotors)

Mandrel (Balancing arbor)

Mass eccentricity

Measuring plane

Measuring plane of unbalance

Measuring run

Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor

Minimum responce to the unbalance angle (degrees)

Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor

ntd critical speed of the flexible rofor
n‘k modal balancing

n*t modal unbalance

Outboard rotor

Parasitic mass

Perfectly balanced rotor
(Permissible) balance quality grade
Plane separation

Plarfe separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate

Proving (Test) rotor

Quasi-static unbalance

Reference plane

Residual (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotfor

Rotor

Rotor balancing

(Rotor) flexural ntk mode

Rofor of uneven stifiness
Rotational frequency

Rotor mass correction

Rotor (shaft) axis

Rotor unbalance

Self balancing equipment (device)
Sensitivity to the angle
Sensitivity to unbalance

Single support rotor

Specific unbalance

Static balancing

Static balancing machine

Static unbalance

Swing diameter on a given

Test mass (foad)

Thermal instability

Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator

28
63
85
ol
13
25
25
77
78
77

68
67
90
94

93
90
89

46
39
42
61
62
o7
81
75
12
24
29
418
40

34
88
87
53
22

83
66
65

31
35
44

o0
76
18

18
h
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Unbalance mass 14
Unbalance reduction ratio (U.R.R.) 64
Unbalance reference plane 24
Unbalance tolerance 30
Unbalance vector 15
Uneven stiffness rotor 87

Vector measuring device 94
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ANIOABUTHDIN YKA3ATESIb TEPMMHOB HA DPAHLLY3CKOM AI3bIKE

Angle de correction

Angle de déséquilibre (balourd)

Appareil de mesurage de vecteur

Axe du rotor (de l'arbre)

Capacité de production

Change du déséquilibre d’'un rotor de les conditions du travail
Charge (masse) de contréle

Circuit de balance fictive

Compensateur

Correction des masses du rotor

Cycle d’équilibrage

Cycle d’équilibrage (sur une machine a equilibrer)

Cycle de mesurage {d'une machine a équihibrer)

Cycle de mesure

Degré de balourd permissible

Degré du qualité d’équilibrage

Déséquilibre admissible

Déséquilibre (balourd) initial

Déséquilibre (balourd) spécifique

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de rotor

Déséquilibre dynamique

Déséquilibre initial realisable

Déséquilibre modal d’ordre n

Déséquilibre quasi-statique

Désequilibre résiduel (final)

Déséquilibre spécifique admuisible

Déséquilibre statique

Diameétre utilisable (Swing)

Dispositif a auto-équilibrage

Durée du cycle de mesure

Durée totale d’équilibrage

Equilibrage _
Equilibrage a basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage a haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service

Equilibrage du couple (moment)

Equilibrage dynamique

Equilibrage in situ

Equilibrage modal

Equilibrage statique

Etalonnage de machine a équilibrer

Excentricité de masse

Générateur de réiérencee d’angle

Indicateur d’angle

Indicateur de déséquilibre __ _
Influence du balourd dans le plan opposé au plan de correction

L'instabilité thermique

Machine a é€quilibrer o ..
Machine a équilibrer (& paliers durs) & faible résonance

Machine a équilibrer (a paliers souples) a forte résonance
Machine & équilibrer a résonance
Machine a équilibrer dynamique (& deux plans)

21
17
04

81
19
76
73
73
22
79
79
77
77
42
42
30
28
31
10
27

11
33

12
32

o0

83
78

34
85
86
38
36
37

35
71

13

55
60
18
43
47
49
438
45
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Machine & équilibrer statique 44
Mandrin (arbre d’équilibrage) 51
Marques d’angle 58
Masse de déséquilibre (balourd) 14
Masse de correction (Contrepoids) 20
Masse parasite 46
Matériel d’équilibrage de chantier 52
Mode d’ordre n de flexion (d’'un rotor) 88
Moment de deéséquilibre résultant 27
ntiem yitesse critique du rotor flexible 93
Plan de correction (plan d'équilibrage) 23
Plan de mesure 25
Plan de référence 24
Précision d'une machine & équilibrer 70
Qualité d'équilibrage 41
Qualité d’équilibrage réalisable déclarée 69
Rapport de réduction de déséquilibre (R. R. D.) 64
Réglable équipement d’équilibrage 82
Réglage de machine a équilibrer 74
Réponse minimale d’une machine a équilibrer pour l'angle de déséquilibre 68
Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour la valeur d'équilibre 67
Réseau de plan de séparation (nodal) 62
Rotor |
Rotor & deux consoles 5
Rotor a géometrie instable 6
Rotor a n support 2
Rotor d’étalonnage 72
Rotor de rigidité inégale 87
Rotor de vérification (d’essai) 75
Rotor extérieur (en porte-a-faux) 4
Rotor flexible 84
Rotor intérieur 3
Rotor parfaitement équilibré 39
Rotor rigide 40
Sensibilité d’angle d'une machine a équilibrer 66
Sensibilité d'une machine a équilibrer 65
Séparation de plan 61
Taux d'interférence du plan de correction 63
Tolérance de déséquilibre 30
Tolérance de déséquilibre spécifique 32
Tolérance du valeur de déséquilibre modal n 02
Unité pratique de correction o7
Valeur de déséquilibre (balourd) 16
Valeur du déséquilibre modal dans Je n®™¢ mode 91
Vecteur de déséquilibre (balourd) 15
Vecteur de déséquilibre résultant 26
Vibration sur une multiple fréquence de la rotation 94

Vitesse d’équilibrer 53
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INPHJTOXEHHE 1 x 'OCT 19534—74

Pexomerndyemoe

EAMHMLBI DUIHMYECKUX BEIMUYMH, NPUMEHAEMBIE NPM BANAHCHUPOBKE

Beaunuuna

HauMmonosaniie

1. Ts1aBunit BekTOp AucbanaH-
COB poTOpa

2 Tnasuuit MoMeHT nHcHaJgiaH-
COB poTOpAa

3. Oucbananc HeHTpa Mace
poTOpa

4. Jucbaaanc B I{-H MJAOCKOC-
TH, NEPNeHAHKYJSIPHOH OCH poO-
TOpa, ONpeleadrIIHR cTaTHYec-
KYI0O HeypaBHOBEIIEHHOCTh pOTO-
pa (cratHueckdit nucbananc)

5. Hucbananc B OZHOH H3
IBYX IJOCKOCTEH, TepleHInKy-
JSIPHBIX OCH pOTOp&, ONpenello.-
MK MOMEHTHYIO HeypaBHOBe-
IEHHOCTh poTOpa (MOMEHTHBIH
Rucbanauc)

6. ducbanaunc B i-H NJOCKOCTH,
NMepneH IUuKYyJASAPHON OCH poTOpa,
OTIPEHEJAAIOMHH CTATHUECKYIO U
MOMEHTHYIO HeypaBHOBELIEHHOC-
T4 POTOpA

7. JdonycTuMBll nucbanaHe mo
n-A COOCTBEHHOH QopMe H3ruba
B [-H IJOCKOCTH, TEepNeHAUKY-
JAPHOH OCH poTOpA

Exsunuua

HauM2uoBaule

rpaMM-MHAJTHMETD,
rpanyc

KBajpare, rpagyc

rpaMM-MHIJIHMET),
rpaayc

rpaMM-MHJJIEMET],
rpanyc

rpaMM-MHIIHMET),
rpaayc

Dy rpaMM-MHUJJTUMETD,
rpanyc

D, rpaMM-MHJANHMETD,
t Irpamyc

rpaMM-MHJIAHMETD B

O6Gosugvenue

o e . . —

FeMM, . . .°

C

F-MM’,- I

F'MM,: . @

II"MM]l ]

I"MB‘I, a v &

F'MM, . . &

r«MM, . . .




Beauunsa

HauMeunoBaHHe

8, JlomycTHMoe 3HayeHHE 3IKC-
IleHTPHCHTETa HEeHTpPa MAacChl po-
TOpa

9, JlonycTUMHI# yAEAbHEIN JHC.
Gananc

10. i-a TOUeuHAsd HEYPABHOBE-
IleHHass Macca

11, i-si TouedyHas KODPPEKTHPY-
jonlas Macca

12. Macca potopa

13. Ocepoe paccrosHye OT I-H
TOYCHYHOMH MAacCChl HAH NJOCKOCTH,
neplesAHKyApHOH OCH DOTOpa,
00 LIeHTpa MAacc poTopa

14 Tlopor YyBCTBHTEAbHOCTH
6a/1aHCHPOBOYHOrO CTaHKa IO
3HayeHuio Aucbananca

15. [Jopor  4YYBCTBHTENBHOCTH
fas1aHCHPOBOYHOI'O CTaHKa MO YT-
'y nucBananca

16. Ilpomonxkureapuocts  6a-

JaHCHPOBKH

17. Paccrosanue Mexay cepe-
OHHAMH OIIOp JABYXONOPHOIO poO-
TOpAa

18. PaccTroanne oT cepenunbl
{-i omopbl OO0 LIEHTpa Macc po-
TOpa

€ct. non

€cr, mon

Crp. 39

PR

[Ipodoarmenue

Eavunia

HanmMenoBaHHe O6o3HaueHHue
MHKPOMETP MKM
MHKpPOMETD MKM
rpaMMm r
rpaMMm I
KHJAOrpaMMm KT
METp M
rpaMM-MHUAAUMETD T«MM
rpanyc L.
CeKyH/a C
MeTp M
METP M



Crp. 4b

[T podosncerue
Beanuuna Eauunua
Ob6o3Ha-
Hanmenosanue yeHye HanMenoBanue Oboanauenue

19. Paccrosinue Mexay nJioc- [ MeTp M
KOCTMH KOPPEKUHH

20. Yaeavunlfi puc6ananc po- Cor MHKpPOMETP MKM
TOPA

21. ¥riosas ckopocTb poTopa o paluaH B CEKYHAY pajajc

22. ¥rioBas CKopoCTb poOTOpa g paZHaH B CeKYHAY paa/c
fipy OaIaHCHPOBKeE
'-‘_—.__._____—___—_______‘___

23. ¥Yron aucbanasca; P rpaayc ¢ a el

Yros KOppeKilud
24 Yacrora ppameHus poropa n CEKYHIA B MHHYC ¢!
‘ nepBol CTemneHu

25. HacTora BpalieHHs poTo- ne CEKYHIA B MHHY( ¢t
pa npu HanaHCUpPOBKe IEPBON CTENEeHYU

26. DKCLEHTPUCHTET  LEHTpa €cr MHKpPOMETp MKM
Maccel poTopa rpanyc el

27. DKCUEGHTPHCHTET -l He- e MHUJITUMET] | MM

YpAaBHOBEIEHHON MacCH rpamyc v e T



Crp. 41

ITpodosdcenue
Beauunna Ennnunna
|
| )
HauMenoBaHue Ofe‘::{sl'f; | HaumenoBanue OGosnayenie
R S N
28. JDKCUeHTPHUCHTET {-H KOp- éx, MHJIJIUMETp MM
pekKTHpYIOUledl MaccCHl rpaayc e e
29 DkcnayatalHoOHHAA  YIJIO- (1 pazuaH B CEKYHAY paa/c
Basi CKODPOCTb BpallleHUs poTopa
30. 2KcanyaTalHORHAR 4acCTo- ng CEKYHJa B MHHYC ¢t

Ta BpanlleHHs poTOopa MepBOH CTENEHH
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ITPHJTOKEHHE 2 k T'OCT 19534—7%

Cnpasouroe

TEPMHMHDI, NIPUMEHAEMBLIE B HACTOSALLEM CTAHHOAPTE,
M UX NOACHEHMA

LenTpanabHble OCH — CHCTeMa B3aHMHO NepneHJHUKYJASAPHBIX OCeH, HMEIOUIHX Ha-

yaJsi0 B HEHTPE Macc TeJaa HJIH MeXaHUYeCKOH CHCTEMBI
FaaBHas NeHTpAJbHAf OCh HHEPUHH — USHTDPAJBHAA OCb TBEPAOrO Teaa MHJIH

MEXaHHYECKOH CHCTeMBbI, OTHOCHTEJBHO KOTOPOH LEHTPOOEKHLIE MOMEHTH HHepIHU

TeJa WJIH CHCTeMbl PAaBHH HYJIW.
Ocb BpauleHud — JHHUA, BOKPYr KOTOPO! BpAaILaeTca TeJo.
Ynpyras JHHUS — NepBOHaya/JbHad Ocb Tena, AehOpMUpOBaHHAA NOJ JecHCTBUEM

HATPY30K,
n-A KPHTHYECKAas 4aCToTa — YacToTa BpallleHHs, paBHas n-H coOCTBEHHOH yacroTe

CHCTEMBl, IPH KOTOPOH BO3HUKAIOT HAHOOJbIIME TIepeMEIleHHS CHCTEMBl HJIH ee 3Je-

MEHTOB. :
CoOcTBeHHas uwactora H3ruOGHbIX KoJaebaHMH — uyacToTa H3MHOHHX (NMOMepeyHbIX)

koaebanuii ynpyro#i cUCTeMbl, NpPEAOCTABJEHHOH caMoii cefe mnocje HavyaJbHOro BO3-
M yIIEHHUS.

[Ipumevanne. CobcTBennag uyacToTa H3ruOHHIX Koaebauuiti MoxeT OHITH
nepBOH, BTOpPOH, . . ., N-H.
I'papynposka — o F'OCT 16263—70
Kanu6poska — no I'OCT 16263—70.

I[TPHJ/OKEHHE 3 x I'OCT 19534—7¢

Cnpasgouroe

SCKN3bl K ONPEAENEHMAM HEKOTOPBLIX TEPMMHOB

MexXonopapii poTop KOHCOJIbHBIH pOTOp

L Kl

Uepr 2
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JABYXKOHCONbHLIH POTOP CraTtHuyeckasi HeypPABHOBEUIEHHOCTb pOTOpaA

Henmp Macc Jcs pomopa

[nalras yenmpansHas oce uKepyuu pomopa

UepT. 4

MomeHTHAs HeypaBHOBEIIEHKHOCTL POTOpa

Yenmp Habe fcu nepecexarwmen
Jce pomopa
m - m '

\710BKas yenmpanshan ook UHEpYUY pomapa

Uepr. &

JHHaMHYeCKAs HEYPABHOBCIIEHHOCTh POTOpPA

ljenmp Macc Jeu nepexpewularmes
Und NEPECEXOHIMES

E - .
V77771 77771

[706nas yenmpanknan ocs unepyulL pomopa’

Uepr. 6
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KBasHCTATHYECKAA HEYPaBHOBEWEHHOCTb POTCPa

Uenmp Macc  Dcu nepecexargmest

‘ Jcb pomopa
V77772 77774

Inafras yenmpanshas oce unepyuu pomopa

Hepr. 7

naBHbii BEKTOP nHcOANAHCOB poTOPA
¥ rJ1aBHBIE MOMEHT nucOadaHCOB poTOpa

BL‘T

[nabuetd Momenm Mp [naBusi
| i Bexmop
ducdanancol pomopa ducdanancol pomopa

[nalwas uenmpassnas ook
unepyuy pomopa

Uepr. 8
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1-9, 2-9 u 3-a cobcTBeHHbe popmbl Haruba poropa

Yepr 9




Penakrop E. H. Iraszkoaa
Texuuueckuit pegakrop H. €. Maraeesa
Koppextop E. H. Esreecsa

Caauo B Ha®. 13.03 74 floapm., B meu 16.07.74 3.0 0. a Tap. 20 000

HM3zaTenasCTBo cTaHjgapros, Mockxsa, J1-22, Hﬂnonpecneng:xnﬂ nep., 3
Tun. «MockoBCKHA negaTHHK». Mockpa, JIanud pep, 6. 3ax. 617




